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SST D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST) s wymagania ogolne dotysze wykonania
i odbioru rob6t drogowych.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji Remont drogi powiatowej Nr 2297R -oda przez wig¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w miejscdaio
Daszo6wka, dtugosci 800 mb

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgmwymagania ogolne, dla poszczegdlnych asortymemtiet
drogowych.
1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catdg¢ techniczno-gytkows

(droga) albo jego &#é stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus
ziemny, wzel).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuoé@sy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtt miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych
z nadsypk - odlegtac¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruettu postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.45. Droga tymczasowa (moritawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdaaruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawuizéana do usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspiatrzony piecxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowdizujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanych,zsty do
notowania zdarzei okolicznagci zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw
robét, przekazywania polete innej korespondencji technicznej pauhty Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawg i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkeerenovg dla zapewnienia komunikacji drogowej iruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyckontraktowych (wyznaczony przez
Zamawiagcego Inspektor nadzoru, o wyznaczeniu ktérego pomdwany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami ido
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luloahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dzielcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzcihwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustrdj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanytnonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonagcobmiaru dokonywanych robot w formie wyligge szkicOw iew.
dodatkowych zalcznikdw. Wpisy w ksjzce obmiardw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badaayzaakceptowane przez Zamawdiago, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwizanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niegdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumemtapjojektova
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pinegniera/ Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesgz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzghlych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na
podtaze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.



1.4.21. Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@epaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

1.4.22. Warstwa wjzaca - warstwa znajdgga se miedzy warstwy $cieralry a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugdow

1.4.23. Warstwa wyréwnawcza - warstwa &ga do wyrOéwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istnigrej
nawierzchni.

1.4.24. Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiyca do przenoszenia ohgen od ruchu na podie. Podbudowa
moze skfada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

1.4.25. Podbudowa zasadnicza - gorng@szpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona skladésie z jednej lub dwéch warstw.

1.4.26. Podbudowa pomocnicza - dolnac&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czastek podiga. Maze zawierd warstw mrozoochrona,
odsiczapca lub odcinagcs.

1.4.27. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

1.4.28. Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniediwiienia przenikania cgstek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lcej powyej.

1.4.29. Warstwa odgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.30. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.31. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldka dla pieszych i przepust.

1.4.32. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.33. Odpowiednia (bliska) zgoddé - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.34. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetau przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwigzanych z r§ urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy imoréwnie obejmowé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugelzea chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.35. Pobocze - o®é korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapadw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpiecastwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.36. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gey pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.37. Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pialtdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.38. Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.39. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczdada autorem dokumentacji projektowej.

1.4.40. Przedsjwziccie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqmania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geogmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.41. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaggmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedréwek zwierat dziko zyjgcych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.42. Przeszkoda naturalna - elemefrodowiska naturalnego, stanewy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przykfad dolina, bagno, rzekaksatalréwek dzikich zwierat itp.

1.4.43. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stagogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegoprzykiad
droga, kolej, ruroeig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.44. Przetargowa dokumentacja projektowa -e$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robét.

1.4.45. Przyczélek - skrajna podpora obiektu mostowegozadvisktada sie z petnejsciany, stupoéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.46. Rekultywacja - roboty mage na celu upogrkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.47. Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @¢gskami), presta mostowego.



1.4.48. Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi kravedziami konstrukciji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padttaj, obejmuje catkowitszerokéé konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.49. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szerokd jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw
ruchu oraz szeroké chodnikow mierzona wietle poeczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.50. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.51. Teren budowy - teren udegniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze czs$¢ terenu budowy.

1.4.52. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dvegja ruchu pieszego.

1.4.53. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowy lub inrg drog dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikaciji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.54. Zadanie budowlane - ¢& przeds¢wzigcia budowlanego, stanoyga odebmg catas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie mee polegd na
wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrerbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych robét, bezpiears#wo wszelkich czynri@i na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodtioz dokumentagj projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrdlonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktéw gtdwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egiarm@ dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziathioza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub znismzmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja Projektowa opracowana przez jedngsibjektovy sktada sj z nasgpujacych czsci:
- cze$ci opisowej;
- czesci rysunkowey;
- przedmiaru robét wraz z zgiznikami;
- Szczegbtowych Specyfikaciji Technicznych.

Oferent w trakcie pogpowania przetargowego ma misvo$¢ wgladu do dokumentacji projektowej znajdogj sk
w posiadaniu Zamawiagego.

Dokumentacja opracowana przez Wykonawedzie zawierd wykaz zawierajcy spis dokumentacji projektowej,
ktorg Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.

1.5.3. Dokumentacja Projektowa spadzona przez Wykonawc

Wykonawca przygotuje i przedstawi do akceptacjyiierowi nasgpujace elementy dokumentacji technicznej:
- Projekt organizacji ruchu na czas wykonania robat;
- Projekt wykonania i zabezpieczania wykopéw;
- Plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia.
1.5.4. Zgodnda¢ rob6t z dokumentagjprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkovdokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowviczes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczeg6inych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnyahOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadohi Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deoyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fie § wazniejsze od wymiarow okéonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighglzgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSTda uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweneéntéw budowli muszwykazywa
zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektowg lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostapasjpione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowrany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasiniejcych obiektéw (jezdnie,
ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,adrenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w dkrdsvania
realizacji kontraktu, & do zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t oraz do zimoweigzymania drogi zgodnie
z zasadami aghiezania i zwalczanialiskosci.

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zajdzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowyzalznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizacji ruchu
powinien by na biegco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtajw ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczciow dzier i w nocy tych zap6r i znakdw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przeziyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszégenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnycktorych tre¢ bedzie zatwierdzona przez yniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnecly utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia i utrzymania terenu budowypoidiega odsbnej zaptacie i przyjmuje size jest whczony
w cere kontraktov.

1.5.6. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowrek zn#& i stosowé& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabzie:
- utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki maeg na celu stosowanieesilo przepiséw i norm dotygeych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredZie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaezéub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:
- lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopémgaiojazdowych,
- srodki ostra@naosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pyitiuh substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscig powstania pgaru.
1.5.7. Ochrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dmibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty fatwopalne ¢da skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przegisazabezpieczone przed
dostpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowao&rem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materialtdbw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie o ¢geniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowexyte do robdt bda miaty aprobag techniczg wydarg przez uprawnioq jednostk,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdbw $radowisko. Materiaty, ktore as
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azpidiczeniu rob6t ich szkodlivéé zanika (np. materiaty pylaste)
mog by¢ wyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. z&8 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgnmgod: na wycie tych materiatbw od wéaiwych organéw
administracji pastwowe;.

1.5.9. Ochrona wlasni publicznej i prywatnej



Wykonawca odpowiada za ochkomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgdeych wiacicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiz@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacidzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeywezasowy dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przetenia instalacji i urgdzeh podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamia rozpocgcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomiyimera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadzaz
bedzie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu maprWykonawca édzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dzialania wizkua instalacji na powierzchni ziemi i gazen
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglawieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w sposéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacdédw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych patny
Wykonawg a wiacicielami nieruchomézi i dotyczicych korzystania z wlasioi i drég wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdyp one sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.10. Ograniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicaenaciskow osi na drogach publicznych przy transporc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszatkézlyzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat layniera/Kierownika projektu. kynier/Kierownik projektu mee polecé, aby pojazdy nie
spetniajce tych warunkéw zostaly usgte z terenu budowy. Pojazdy powositg nadmierne obgienie osiowe nie
beda dopuszczone néawiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat
za napraw wszelkich rob6t w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami liyniera/Kierownika projektu.

1.5.11. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhbie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczistwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nésipjacych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedng
odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0oséb zatrudnionych na budowie oflazzdpewnienia bezpieazstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagjakreilonych powyej nie podlegaj odrebnej
zaplacie i § uwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.12. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materialy i wdzenia wywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymawieinmo by prowadzone
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemdnly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.13. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowizany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowea amne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg & jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami éthzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanbw@iczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idunzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychaw w odniesieniu do spgia,
materiatdw lub urgdzeh uzytych lub zwhzanych z wykonywaniem robot i w sposOhlygty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

Wszelkie straty, koszty pagtowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z wgem przypadkdéw, kiedy takie naruszenie wynikniewgkonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przezyimiera/Kierownika projektu.

1.5.14. Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepisdw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotange kenkretne normy i przepisy, ktore spetianap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdabobowgzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepispaistwowe lub odnoggzsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewe®jrowny lub wyszy poziom wykonania i
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich gplzenia i pisemnego zatwierdzenia przezyiiera/Kierownika



projektu. Ré@nice pome¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawei przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostadd o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terebiedowy leda uwazane za wilasng Zamawiajcego.
Wykonawca zobowgzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, krynier/ Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawjaym i Wykonaweg ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub wyséko
kwoty, o ktoyg nalezy zwigkszy¢ cerg kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego
Nie dotyczy.
2. 2. MATERIALY

2.1.  Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgkstaniem jakichkolwiek materiatdw przeznaczonylch
robot, Wykonawca przedstawi dynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgegotowe informacje
dotyczzce proponowanegazrodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyomateriatow jak réwnig
odpowiednigswiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danegiddta nie oznacza automatycznie, wszelkie materiaty z danegoodia
uzyskaj, zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonego
zrédta w sposéb ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2 Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuotel wiscicieli i odndgnych wladz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych vdczapc w to zrédla wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowezany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyzed rozpocgciem eksploatacijirodta.

Wykonawca przedstawi dynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dakentac} zawierajca raporty
z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowarzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajgc
aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admirggtpanstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakto za spetnienie wymaga ilosciowych i jakdciowych materiatéw
pochodzacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymaterialdw, dzierawy i inne jakie okzg sie potrzebne
w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadkiad czasowo ztk z terenu wykopow, dokopOw i miejsc pozyskanidematow miejscowych dra
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utgkvacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykoptavterenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadadpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie é&dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgodt Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw bdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgujacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i zone
w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych robét,znte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychteriatow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przeziyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonamwygkonuje na
wlasne ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem.
2.4, Wariantowe stosowanie materiatdw

Wykonawca powiadomi tryniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@p 3 tygodnie przedayciem
tego materiatu, albo w okresie dazym, j&li bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie ni@ by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadgerdo czasu gdy dolg one uyte do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadjy gakos¢ i wtasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.



Miejsca czasowego skladowania materiatéwdab zlokalizowane w olebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglov miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdb#terialtbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli kkda stanowé podstaw do akceptacji ok&donej parti materialtébw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy l#ynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcivytwérni, musz by¢ spetnione
nastpujgce warunki:

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

- Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproa@nia inspekcji i badiaw tych miejscach.

2.7. Materiaty z rozbiérki

Wszystkie materialy stanowde wartd¢ uzytkowa pochodzace z rozbiorki staj sic wkasndgcia Inwestora.

Materialy stanowjce warté¢ uzytkows, nadag sie do powtdrnego wbudowania Wykonawca zokypany jest
posegregowd ztozy¢ i zabezpiecz§ na placu budowy.

Materialy, ktére nie stanowiwartasci uzytkowej, Wykonawca zobowzany jest zagospodarowawv swoim
zakresie. W przypadku gdy Wykonawca pozbywa miateriatbw z rozbiérki, to miejsce wywozu powinty¢
potwierdzone przez przedstawiciela prawnie funkgjgrego wysypiska lub firmy zajmagej st utylizach odpadéw
przemystowych.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyii, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robo6t powinien iy zgodny z ofert Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typow i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji robot,
zaakceptowanym przez Ayniera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej
dokumentach, spegk powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robdét, zgodnie z zasadami stdagmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndciag Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma bByutrzymywany w dobrym stanie
i gotowasci do pracy. Powinien &y zgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotyseymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy mynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie
sprztu do uytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawi& lub wymieni& sprzt niesprawny.

Wykonawca powiadomi bryniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybomryska jego akceptacprzed
uzyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie by pd&zniej zmieniany bez
jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgce zachowania warunkéw umowy, zost@mzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nigguszczone do robot.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takigtodkdw transportu, ktére nie wpltymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robot i wikiwosci przewaonych materiatéw.

Liczbasrodkéw transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydd spetnigd wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaianych parametrow technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@e stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bkdzie usuwé na bieaco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojdzdiacterenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodéi@ dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji robét opracowanym przez Wykonawcaz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkowywania robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysad@ wszystkich elementéw
robét zgodnie z wymiarami i ¢gdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanynai psmie przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawav wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zosgamusungte przez Wykonawg na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub vagzenia wysok&ei przez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich dokladnét.

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementonot kpda
oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoive SST, a take w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materialéw i robot,
rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswimdczenia z przeszioi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wplywage na rozwzamn kweste.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lbywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfpduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakdaci

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika projektu program
zapewnienia jakai. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposéb
wykonywania rob6t, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t camupcy wykonanie rob6t zgodnie
z dokumentagj projektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jak@ powinien zawier&

1. Cz¢$¢ 0g0lrg opisupca:

- organizac} wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadaebdt,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdét,

- spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdélnych elementéw robét,

- system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaloy wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

- sposOb oraz formm gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizmo
sterupcych, a take wycihganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesiénologicznym, proponowany sposob
i formg przekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

2. Cz¢$¢ szczegoOtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urgdzenh stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipisiezy,
kruszyw itp.,

- spos6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedjuitia wiasciwosci w czasie transportu,

- spos6b i procedarpomiaréw i badéa (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatéw,waytania mieszanek i wykonywania poszczegélnych
elementow robdt,

- sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignag¢ zatazong jakosé
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok robét i jak@ci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wjczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania
prébek i bada materiatdéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyinier/Kierownik projektu mge zagdac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatdbw oraz robdt zestatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyngdiokumentacji projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam dkoee, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest
konieczny, aby zapewhivykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gydzenia i spret
badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglajvyymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.



Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych urzdzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 3eli niedocijgniccia te ledg tak powane, ze mog wplyngé ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robdt badanych materiatéw i dépuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&t tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Préobki keda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania prolgartych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania prébeledy dostarczone przez Wykonagve zatwierdzone przez myniera/Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonavanm badéa wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu é&da
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakeeyty przez Inyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie lnyniera/Kierownika projektu Wykonawcadzie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatow,
ktére buda watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgorzez Wykonawe usungte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowyadd pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie
obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzyniera/ Kierownika projektu.

Przed przysfpieniem do pomiarow lub batlaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi rianjg@ ich
wyniki do akceptacji Inyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakm.

Wyniki bada (kopie) keds przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania prébek i badania matéviat
w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcproducent materialtdw powinien udzielmu niezlgdnej
pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegmgz Wykonawe,
poprzez nmgdzy innymi swoje badaniaghzie ocenid zgodndé¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikoéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprébki materiatéw i prowadibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gsniewiarygodne, to lkynier/Kierownik
projektu oprze si wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgédnmaterialdw irobd6t z dokumentaci
projektowa i SST. Maze réwnie: zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych
bada& niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgspowtdrnych lub dodatkowych batla
i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawg
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch oraz witéciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. deklaraci zgodndci lub certyfikat zgodneci z:Polskk Norma lub aprobat techniczm, w przypadku
wyroboéw, dla ktdrych nie ustanowiono Polskiej Nornjgzeli nie @ objete certyfikacy okreslong w pkt 1 i ktore
spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywg/magane przez SST, 4da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik budowy



Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrovagzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie
od przekazania Wykonawcy terenu budowy dadeo okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaaujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu rob6t, stanu bezpieggeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgroudowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyeizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatdsmaap
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowisk&t®wego. Zapisy g czytelne, dokonane trwaitechnilg,
w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeb¢da oznaczone kolejnym numerem gnika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kiyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robat,
- terminy rozpoczcia i zakaczenia poszczegolnych elementéw robét,

- przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyegyprzerw w robotach,

- uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robot zani@jch i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robdét,
- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycgce jakaci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyedgb przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $trojektant
nie jest jednak stragrumowy i nie ma uprawnifedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

6.8.2. Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robot przeprowadza & sposéb eigty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do
ksigzki obmiarow.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéi materiatéw, orzeczenia o jad@
materiatldw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad#ykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej
w programie zapewnienia jak@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny léyudosgpnione na
kazde zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstiace dokumenty:
- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
- protokoty odbioru robot,
- protokoty z narad i ustate
- korespondengjna budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetls zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane do gefyl
nazyczenie Zamawiajgego.



7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovy i SST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powaigniu Irzyniera/ Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obaku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgnpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fhie.

Obmiar gotowych robo6t duizie przeprowadzony z eztascig wymagam do celu miesicznej platnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie ollenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykongwdnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowe;.

Je&ili SST wiasciwe dla danych robot nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugaé
pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8i.

7.3. Urzadzenia i sprazt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob@dsb zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i spret pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spez wymagaj
bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedunla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triiaan
robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST ¢izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniar w sposob agly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kedg przeprowadzone przedeéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétalee w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezésdg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdmy¢ dolkczone w formie oddzielnego zaknika do
ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zytlrierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujagcym etapom odbioru:
odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
odbiorowi czsciowemu,
odbiorowi kaicowemu,
odbiorowi ostatecznemu.

2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umoviajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogfdms¢pu robot.

Odbioru robét dokonuje ftynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej cezsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera/Kierownika projektu. Odbidrebzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni
w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaolydi powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika
projektu.
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Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pamiav konfrontaciji
z dokumentagj projektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego rob6t dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobot dokonuje brynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbiér koncowy roboét
8.4.1. Zasady odbioru kitowego robot

Odbiér kacowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobdt w odniesieniu do ich #oi, jakdsci
i wartosci.

Catkowite zakdczenie rob6t oraz gotow® do odbioru kécowego lgdzie stwierdzona przez Wykonagva/pisem
do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomienienpimie o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbioér kaicowy robét nagpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przgicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zaajaweigo w obecniei Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbietmja roboty dokona ich oceny jadaowe] na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio wykonania robét z dokumentacj
projektowg i SST.

W toku odbioru kécowego rob6t komisja zapozna & realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralzdpetniagcych i robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t pogoavych lub rob6t uzupetniggych w warstwigcieralne;
lub robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydoii ustali nowy termin odbioru Keowego.

W przypadku stwierdzenia przez komispe jakadé wykonywanych robdt w poszczeg6linych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektowy i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiéseo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc pomniejszon
wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru keowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiordckavego roboét jest protokdt odbioru faowego robét
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygepo.

Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobay@any przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpviesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,
2 szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowekamentdw umowy i ew. uzupetnige lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4 dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
5 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafi@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6 deklaracje zgodrii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. opinig technologiczg sporzdzom na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zadczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wiécicielom urzdzen,
9. geodezyjp inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopic mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego nigdg gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigke, wyznaczy ponowny termin odbioru d@owego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetrniae keda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér ostateczny

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych retéizanych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dgizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,0dbiér kicowy robot”.

0. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ustalenia ogoélne

Podstaw pfatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarovy ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowoedstavwy ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.



Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej ldzie uwzgédniac wszystkie czynnéi,
wymagania i badania skltadag st na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentaciji projeké.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
- robocizre bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pa@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z oba@ujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okridone w w/w. dokumentach, a niewyszczegélnione vetarysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:
1. opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instygfami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtalezeniem kopii projektu kgnierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodieynikajacych z posipu robot,
2. ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
3 opfaty/dziepawy terenu,
4 przygotowanie terenu,
5. konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikdw, barier, oznakowsi drenau,
6 tymczasow przebudow urzadzen obcych.
7 koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizagghu obejmuje:
8 oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier
i Swiatet,

9. utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

10. Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuije:
11. usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

12. doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z p@hiejszymi zmianami).

- Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopag@@01 r. w sprawie dziennika budowy, maonta
i rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. NB8, poz. 1555).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).



SST D - 01.01.01a ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH ORAZ SPORZADZENIE INWENTARYZACJI
POWYKONAWCZEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST) gwymagania dotycze wykonania i odbioru
robét zwikzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidwsokaiciowych oraz sporglzeniem inwentaryzacji
powykonawczej remont drogi powiatowej Nr 2297R regh przez wi¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w
miejscowdci Daszowka., diugei 800 mb

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoviakm dokument przetargowy i kontraktowy przy zleica
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robét z@anych z wszystkim czyngoiami
majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdeygowej oraz potzenia obiektow inynierskich, a take
wykonania inwentaryzacji geodezyjnej i kartografiegdrogi po jej wybudowaniu.

W zakres robot wchodz
- wyznaczenie sytuacyjne i wysalkaowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysé&owych (reperéw
roboczych dowjzanych do reperéw krajowych), z ich zastabilizowami
- zastabilizowanie punktéw w sposG6b trwaty oraz odpania uszkodzonych punktow,
- wyznaczenie roboczego pikietatrasy poza gramaobdét,
- przeniesienie punktéw istnigjej osnowy geodezyjnej poza graniobét ziemnych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
- wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $glaielami nieruchomgi,
- pomiar geodezyjny i dokumentacja kartograficznamdeentaryzacji powykonawczej wybudowanej drogi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych — zalégenie poziomej i wysokiowej geodezyjnej osnowy
realizacyjnej niezédnej przy budowie drogi, uwzglniajgcej ustalenia dokumentacji projektowe;.

1.4.2. Punkty gtéwne trasy — punkty zatamania osi trasyikqty kierunkowe oraz pogtkowy i kohcowy punkt trasy.

1.4.3. Reper — zasadniczy element znaku wysolkawego lub samodzielny znak wysdgkowy, ktérego wysokét
jest wyznaczona.

1.4.4. Znak geodezyjny — znak z trwatego materiatu umiesag w punktach osnowy geodezyjne;.

1.4.5. Osnowa realizacyjna - osnowa geodezyjna (poziomaysokdciowa), przeznaczona do geodezyjnego
wytyczenia elementow projektu w terenie oraz gegjphez obstugi budowy.

1.4.6. Inwentaryzacja powykonawcza — pomiar powykonawcypwdowanej drogi i spogelzenie zwazanej z nim
dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

1.4.7. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganigoélne” [1] pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1 Ogdblne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdbw podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganiareg' [1] pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robét

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe didgookoto 0.5m.

Pale drewniane umieszczone poza grandbét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy powinny énie
srednie 0.15+0.20m i diug& 1.5+1.7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw naje stosowa paliki drewnianesrednicy 0.05+0.08 m i ditugoi okoto
0.30m, a dla punktéw utrwalonych w istrjegj nawierzchni bolce stalowseednicy 5mm i dtugéci 0.04+0.05m.

»Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

Do stabilizowania roboczego pikiétatrasy, poza granicpasa robot, naky stosowé pale drewniangrednicy
0.15+0.20m i dtugéei 1.5+1.7m z tabliczkami o wymiarach uzgodniongcimzynierem.

Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej aglstosowé materiaty zgodne z instrukcjami technicznymi GB1 [
i G-2 [6].



3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” 4] $
3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykazasie mazliwoscig korzystania ze
sprztu dostosowanego do przigj metody robaét, jak:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki, faty, tamy stalowe, szpilki,
- ew. odbiorniki GPS, zapewnigje uzyskanie wymaganych doktadaiopomiarow.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkgaw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymaganej doktadriai pomiaru.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandanej [1] pkt 4.
4.2 Transport materiatdw i sprzetu

Sprzt i materiaty do prac geodezyjnych sma przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000(8Vymagania ogoélne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmalj
1 roboty przygotowawcze,
2 odtworzenie trasy i punktéw wysod@owych,
3. geodezyjna inwentaryzacja powykonawcza.
5

3. Prace przygotowawcze

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca rob6t geodezyjnych péamin
- zapozna sie z zakresem opracowania,
- przeprowad#i z Zamawiajcym (Inzynierem) uzgodnienia dotygze sposobu wykonania prac,
- zapozna si¢c z dokumentagj projektowva,
- zebra informacje o rodzaju i stanie osnéw geodezyjnyalobszarze objym budowg drogi,
- zapozna sie z przewidywanym sposobem realizacji budowy,
- przeprowadd wywiad szczegotowy w terenie.
5.4. Odtworzenie trasy drogi i punktéw wysokdciowych
5.4.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami i wytycznymi GUGIK [3+10].
Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
i wspoirzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.
W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadznbliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegdtowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformaazyniera o wszelkich lgdach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczycheBYy te powinny by usunéte na koszt Zamawiagego.
Wykonawca powinien sprawdzi czy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowejgszgodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #dig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez igniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.
Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiaréw przez kyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punktgérednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajgce w sposéb wyiay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych punktéw.
Forma i wzér tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzyniera.



Wykonawca jest odpowiedzialny za zabezpieczanieystkich punktéw pomiarowych i ich oznadzev czasie
trwania robét. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygejo zostan zniszczone przez Wykonawgc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgest konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dkwigtowej realizacji rob6t nalg do obowjzkow
Wykonawcy.

5.4.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmynktéw wysokéciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by¢ zastabilizowane w sposoéb trwaly, prziyaiu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a#aldowhzane do punktdw pomocniczych, padmych poza granicrob6t
ziemnych. Maksymalna odlegiopomiedzy punktami gldbwnymi na odcinkach prostych niezmprzekracza500m.

Wykonawca powinien zaky¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a tak
przy kazdym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegi® miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej
w terenie ptaskim powinna wyn@sb00 metroéw, natomiast w terenie falistym i gérskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatayé poza granicami rob6t zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak jest takich punktéw, egprobocze naly zatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gienw sposob wykluczagy osiadanie, w sposob zaakceptowany
przez Ireyniera.

Rz¢dne reperdw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4mm/km, stosig niwelacg podwoéjry w nawgzaniu do reperow giagtwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne oldlenie
nazwy reperu i jego ezinej.

5.4.3. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, cloaej
w dokumentacji projektowe;.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach giéwnych i w punktachirpdnich w odlegiéci zalenej od
charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, Ieezrzadziej i co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej @Syt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢
wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 anpdizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi trasy
nalezy wyznaczy z doktadnéciag do 1cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatdw wymienionych w pkcie 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca rob6t zagt je odpowiednimi palami
po obu stronach osi, umieszczonych poza ggaioot.

5.4.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzenie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okréenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjojektovg oraz w miejscach wymaggjych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejs@@aikceptowanych przezzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nate
stosowa w przypadku nasypéw o wysad@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopéw gbszych ni 1 metr. Odlegtét
miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvagj. Odlegltdé¢ ta
€0 najmniej powinna odpowiad@&dstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentagj projektovs.

5.4.5. Wyznaczenie poteenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
- wytyczenie osi obiektu,
- wytyczenie punktow okidajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdétiogprzyczétkow i filarow
mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prajekd powinna zawieta opis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z dokladnécia okreslona w punkcie 5.4.3.

5.4.6. Skompletowanie dokumentacji geodezyjnej
Dokumentagj geodezyjn nalezy skompletowé zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4] z podziatea:

1. akta posgpowania przeznaczone dla Wykonawcy,
2. dokumentagj techniczi przeznaczandla Zamawiajcego,
3. dokumentagj techniczi przeznaczondla grodka dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej.

Spos6b skompletowania dokumentacji, o ktérej mowgpiccie 3 oraz forg dokumentéw naley uzgodné
z csrodkiem dokumentacji. Zamawigly poda w ST, czy dokumentadg nalezy okaza& Zamawiajcemu do wgjdu.



5.5. Pomiar powykonawczy wybudowanej drogi
5.5.1. Zebranie materiatéw i informacji

Wykonawca powinien zapozéaie z zakresem opracowania i uzyékad Zamawiajcego instrukcje dotygze
ewentualnych etapow wykonywania pomiaréw powykoreyeh.

Pomiary powykonawcze powinny &ypoprzedzone uzyskaniem zsrodkéw dokumentacji geodezyjnej
i kartograficznej informacji o rodzaju, pdieniu i stanie punktéw osnowy geodezyjnej (poziomejysokaciowej)
oraz o mapie zasadniczej i katastralne;j.

W przypadku stwierdzeniaze w trakcie realizacji obiektu nie zostatla wykonariezaca inwentaryzacja sieci
uzbrojenia terenu, nalg powiadomé o tym Zamawiajcego.

Przy analizie zebranych materiatow i informacjiaaglustali:
- klasy i doktadnéci istniegcych osnéw geodezyjnych oraz #hiwosci wykorzystania ich do pomiaréw
powykonawczych,
- rodzaje ukltadow wspétezinych i pozioméw odniesienia,
- zakres i spos6b aktualizacji dokumentéw bazowyatajdupcych sé w oSrodku dokumentacji o wyniku
pomiaru powykonawczego.

5.5.2. Prace pomiarowe i kameralne

W pierwszej fazie prac nalg wykona: ogollne rozeznanie w terenie, odszukanie punktEwidacej osnowy
geodezyjnej z ustaleniem stanu technicznego tyctktpw oraz aktualizagjopisow topograficznych, zbadanie wizur
pomiedzy punktami i ewentualne ich oczyszczenie, ¢msé rozeznanie odgoie koniecznéci uzupetnienia lub
zaprojektowania osnowy poziomej Il klasy oraz ospgomiarowej.

Nastpnie naley pomierzy wznowiory lub zal@ona osnow, a nasfpnie wykon& pomiary inwentaryzacyjne,
zgodnie z instrukgj G-4 [8] GUGIK, mierac wszystkie elementy téei mapy zasadniczej oraz $tedodatkovy
obejmujcy: granice ustalone wedtug stanu prawnego, kilomedrég, znaki drogowe, punkty referencyjne, obiekty
mostowe z rgdnymi wlotu i wylotu, swiattem i skrajni, wszystkie drzewa w pasie drogowym, zabytki i pdinn
przyrody, wszystkie ogrodzenia z furtkami i bramaonaz z podzialem na trwate i nietrwate, rowy, siedz ich
srednicami, przekroje poprzeczne drég co 2050 m omae elementy wedlug wymagaamawiajcego.

Prace obliczeniowe nalg wykona przy pomocy sprgu komputerowego. Whniesienie pomierzonegtrana map
zasadnicg oraz map katastralp nalezy wykona metody, klasyczi (kartowaniem i kréeniem ecznym) lub przy
pomocy plotera.

Wtornik mapy zasadniczej dla Zamawgizgégo naley uzupeiné o elementy wymienione w drugim akapicie
niniejszego punktugtsamy technily z jakg zostata wykonana mapa (numerygmvrglednie analogow).

Dokumentagj geodezyjn i kartograficzm naleey skompletowéd zgodnie z przepisami instrukcji 0-3 [4],
z podzialem na: akta pegbwania przeznaczone dla Wykonawcy, dokumegtdephnicza przeznaczon dla
Zamawiajcego i dokumentagjtechnicziy przeznaczom dla agrodka dokumentaciji geodezyjnej i kartograficznej.
Sposo6b skompletowania i foendokumentacji dla &odka dokumentacji natg uzgodné z asrodkiem oraz ustaliczy
te dokumentagj nalery okaza& Zamawiajcemu do wgldu.

5.5.3. Dokumentacja dla Zamawigjego

Jesli Zamawiapcy nie ustalit inaczej, to natg skompletowa dla Zamawiajcego nasfpujace materiaty:
- sprawozdanie techniczne,
- wtornik mapy zasadniczej uzupetniony dodatkdvescia, ktdérg wymieniono w punkcie 5.5.2,
- kopie wykazow wspotednych punktéw osnowy oraz wykazy wspébinych punktéw granicznych w postaci
dysku i wydruku na papierze,
- kopie protokotow przekazania znakow geodezyjnyath gpchrom,
- kopie opisow topograficznych,
- kopie szkicow polowych,
- nosnik elektroniczny (dysk) z mamumeryczg oraz wydruk ploterem tych mapzgdi mapa realizowana jest
numerycznie,
- inne materiaty zgodne z wymaganiami Zamagdego.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakdaci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoldg’pkt 6.
6.2. Kontrola jako $ci prac

Kontrola jakdci prac pomiarowych powinna obejmotva
- wewretrzng  kontrok prowadzon przez Wykonawe rob6t geodezyjnych, ktéra powinna zapewnia
mozliwosé¢ sledzenia przebiegu prac, oceniania ich f@k@raz usuwania nieprawidtowa mogicych mi€ wplyw na
kolejne etapy robot,
- kontroke prowadzon przez stabe nadzoru (layniera),
- przestrzeganie ogolnych zasad prac ékreech w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10], adnie
Zz wymaganiami podanymi w punkcie 5,



- sporzdzenie przez Wykonawaobdt geodezyjnych protokotu z wegirenej kontroli robot.
Kontrole nalezy prowadzt wedtug ogélnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych GUGIK [3+10],
zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5.4.3.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogoélne zasady obmiaru rob6t
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogoine” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Przy pomiarach powykonawczych wybudowanej drogyjonaje sk jednostki: km (kilometr) i ha (hektar).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00)@nagania ogoine” [1] pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robdt naspuje na podstawie protokotu odbioru oraz dokume@ntéechnicznej przeznaczonej dla
Zamawiajcego.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [k 9.
9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:
- zakup, dostarczenie i skladowanie potrzebnych riadder,
- koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,
- zakup i dostarczenie materiatow,
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi tigeynktéw wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
- wyznaczenie zjazddw i uzgodnienie ich z $elaielami nieruchomgi,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- wyznaczenie punktdéw roboczego pikiaidrasy,
- ustawienie fat z wyznaczeniem pochylenia skarp,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochronh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie,
- prace pomiarowe i kameralne przy pomiarze powykazgm wybudowanej drogi wediug wymaga
dokumentacji technicznej,
- koszty grodkow geodezyjnych.

9.3. Sposob rozliczenia robét tymczasowych i prac towayszacych

Cena wykonania rob6t oldlenych niniejsz SST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktéregspotrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale mieprzekazywane
Zamawiagjcemu i § usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzysge, ktdére s niezlydne do wykonania robd6t podstawowych, niezaliczame rdbot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Ogodlne specyfikacje techniczne
1. D-00.00.00 Wymagania og6lne
10.2. Inne dokumenty

1. Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. — Prawo geodezykwtograficzne (Dz. U. nr 30, poz. 163 zzpiejszymi
Zmianami)

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna 0-3. Zasady kompletowaniaudoéntacji geodezyjnej i kartograficznej

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysal@owa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegis Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979,
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83,
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10.
11.
12.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983,

Instrukcja techniczna G-7. Geodezyjna inwentarygaigci uzbrojenia terenu, GUGIK
PN-N-02251 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminalogi

PN-N-99310 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazokréeslenia.



SST D - 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC

1. WSTEP

10.3. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST) gwymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwizanych z rozbiérkelementow drég i przepustow.
10.4. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican

i realizacji remont drogi powiatowej Nr 2297R -oda przez wi¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w miejscdaio
Daszowka., diugi 800 mb .

10.5. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t z@anych z rozbiork
- rozbiérke nawierzchni bitumicznej,
- rozbiérke nawierzchni betonowej,
- rozbiérke nawierzchni z kostki betonowej brukowej,
- rozbiérke podbudowy z kruszywa,
- rozbiérke chodnikéw z ptyt chodnikowych,
- rozbiorke kraweznikéw i obrzery betonowych wraz z fawami,
- rozbiodrke istniegcego oznakowania,
- rozbidrke stalowych barier spzystych,
- rozbiérke przepustéw pod zjazdami,
- pozyskanie sktadowiska dla materiatow wykonawcy,
- transport materiatéw z rozbiorki na sktadowisko wmlwcy z ewentuainutylizacph lub na skladowisko
Zamawiagcego.
10.6. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#tenia podstawowe as zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

10.7. Ogélne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.

11. MATERIALY

11.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pada SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
12. SPRZET
12.1. Ogélne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
12.2.  Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwzanych z rozhiérk elementdéw drég i przepustéw aeoby wykorzystany sprgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezjmiera/Kierownika Projektu:
- koparko - tadowarki,
- samochody samowytadowcze,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- drobny sprzt reczny,
- frezarki,
- koparki.

13. TRANSPORT

13.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
13.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki naley przewozé transportem samochodowym na miejsce wskazane przez
Inzyniera/Kierownika Projektu. Wybd&irodka transportu zatg od warunkéw lokalnych. Uzyskanie skladowiska jest
obowigzkiem Wykonawcy. Sktadowisko Zamawjaeggo znajduje sina najbliszych bazach materiatowych. Przy



ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny sm@étnwymagania dotyee przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych afieh na osie, wymiardw tadunku i innych parametréw technych.

14. WYKONANIE ROBOT

14.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania Rob6t podano w SST D-M@OM"Wymagania ogolne" pkt. 5.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny dysuwane bez powodowaniaednych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie gtaic wiasndécia Wykonawcy powinien on przewéé je na skiadowisko
Zamawiajcego. Bezayteczne elementy i materialty powinnydyywiezione na skladowisko i zutylizowane.

Ewentualne doty powstate po rozbiorce elementévg dmtajdujce sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumengacj
projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegddnoalery
zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowej. Wszystkie pozostate dotyenalwypelnié gruntem do poziomu
okreslonego w dokumentacji projektowej i zggi¢ zgodnie z wymaganiami okdenymi w SST D.02.01.01
"Wykonanie wykopéw w gruntach I-V kat."

14.2.  Wykonanie robét rozbiérkowych
14.2.1. Rozebranie podbuddéw, nawierzchni i chodnikéw

Warstwe nawierzchni wraz z podbuda@wnalezy usuraé mechanicznie przyayciu mtotéw pneumatycznych lub
w inny sposéb zaakceptowany przezyimera/Kierownika Projektu. Materialy (gruz) skladane w pryzmy naley
wywiez¢ na sktadowisko lub sktadowisko przyobiektowe wezabsci od dalszego przeznaczenia.

14.2.2. Rozebranie konstrukcji betonowych, kamiennych

Elementy konstrukcji betonowych, kamiennych i stafoh naley rozbier& mechanicznie przy ayciu mtotow
pneumatycznych lub w inny sposéb zaakceptowany zprizgeyniera/Kierownika Projektu. Gruz skladowany
w pryzmach naley wywiez¢ na na skfadowisko lub sktadowisko przyobiektowe zaleznosci od dalszego
przeznaczenia.

14.2.3. Rozebranie znakéw i tablic oraz barier betonowystaiowych

Wszystkie elementy powinny byrozebrane ¢cznie bez powodowania ainych uszkodae Materiat z rozbiorki
bedacy wlasndcig Zamawiajcego naley odwiezé na najblisze sktadowisko materialowe Zamawi@ggo.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastosem frezarek drogowych, nale speiné warunki
okreslone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

15. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

15.1. Ogoblne zasady kontroli jakaci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéiplt’6.
15.2. Kontrola jako $ci rob6t rozbidrkowych

Kontrola jakdci robdét polega na wizualnej ocenie kompldtriowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniggego ewentualne doty po usetyich elementach nawierzchni i przepustéw powinno
spetnig odpowiednie wymagania olflene w SST D.02.01.01 "Wykonanie wykopow w gruntishkat."

16. OBMIAR ROBOT

16.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.
16.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove Robot zwgzanych z rozbidrk elementéw drog jest:
- dla nawierzchni i podbudowy - metr kwadratowy [m3bejmuje Roboty zwizane z wywozem materiatu
rozbiérkowego obmierzane w metrachs&ennych [m3],
- dla elementéw betonowych, stalowych i kamiennycmetr szécienny [m3] i obejmuje Roboty zwzane
z wywozem materiatu rozbiérkowego w metrachssiennych [m3],
- dla rozbiérek znakéw pionowych i tablic — szt. ieghuje Roboty zwizane z wywozem materiatu
rozbiérkowego w tonach [T].
- dla rozbiorek krawznikéw, obrzey, betonowych i stalowych barier spystych — metr [mb] i obejmuje
roboty zwizane z wywozem materiatu rozbiérkowego w metraekcsznnych [m3] oraz tonach [T].

17.  ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.
18. PODSTAWA PLATNO SCI

18.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrioi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9



18.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Ptatng¢ nalery przyjmowa& na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt. 7. agod obmiarem, po odbiorze

Robét.
Cena jednostkowa Rob6t zwanych z rozbidrk podbudowy i nawierzchni obejmuje:

- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

- rozebranie nawierzchni, warstwgcenie lub mechanicznie,

- odwiezienie materiatéw z rozhiérki na sktadowiskgyktynawcy,

- utylizacja materiatu bitumicznego nie przeznaczangg ponownego wykorzystania,

- uporzdkowanie miejsc prowadzenia Robét wraz z ich zaleezpniem zgodnie z pkt. 5.
Cena jednostkowa Robo6t zymanych z rozbiérkelementow betonowych i kamiennych obejmuje:

- wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozhiérki,

- rozebranie elementdwaznie lub mechanicznie,

- odwiezienie materiatéw z rozbiérki na sktadowiskghktnawcy,

- uporzdkowanie miejsc prowadzenia Robét wraz z ich zaleezpniem zgodnie z pkt. 5.
Cena jednostkowa Robo6t zwanych z rozbiérka znakéw i tablic obejmuje:

- wyznaczenie elementéw przeznaczonych do rozhiérki,

- rozebranie elementow znakow i tabkcznie,

- odwiezienie materiatdw z rozbidrki na skladowiskanZawiajcego,

- uporzdkowanie miejsc prowadzenia Robét wraz z ich zaleezpniem zgodnie z pkt. 5.
Cena jednostkowa Robét zyganych z rozbiérk kraweznikdw, obrzey obejmuije:

- wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbioérki,

- rozebranie elementdwaznie lub mechanicznie,

- odwiezienie materiatéw z rozhiérki na sktadowiskgyktynawcy,

- uporzdkowanie miejsc prowadzenia Robét wraz z ich zaleezpniem zgodnie z pkt. 5.
Cena jednostkowa Robo6t zymanych z rozbidrk betonowych i stalowych barier spystych obejmuije:

- wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbioérki,

- rozebranie elementdéwaznie lub mechanicznie,

- odwiezienie materiatldw z rozbidrki barier na skiatkko Wykonawcy,

- uporzdkowanie miejsc prowadzenia Robét wraz z ich zaleezpniem zgodnie z pkt. 5.

19. PRZEPISY ZWI AZANE

1. SST D.02.01.01. Wykonanie wykopow w gruntach I-at, k

2. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru Robo6t dmagoh i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewddzkich, GDDP W-wa P98

3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghkaka zagszczenia gruntu.



SST D - 040101 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. WSTEP

19.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST) gwymagania dotycze wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podi@.
19.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji remontu drogi powiatowej Nr 2269R ¥kawa —D¥winiacz Dolny —Brzegi Dolne, diugoi 1234 mb
Zakres robot oletych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczasad prowadzenia Robét zwmanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia poszczegolnych warstw konstrukcji nawierzchpgbocza, zjazdéw i chodnika,
wykonaniem umocnig zakaczen przepustow,sciekow z elementéw prefabrykowanych wedlug dokummeint
projektowej oraz profilowaniem i zagzczaniem podia.

19.3.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowkeujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamogdanymi w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
19.4. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

20. MATERIALY
Nie wystpuja.
21. SPRZET
21.1. 0Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
21.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykaz&a sie mazliwoscia
korzystania z nagbujgcego spretu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z éke ustawianym lemieszem;Aynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopsostopadle do kierunku pracy
maszyny,
- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg,
- Inny sprzt dopuszczony przez tgniera/Kierownika Projektu.
Stosowany spkz nie ma:e spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

22. TRANSPORT

22.1. 0Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnesj pkt 4.
22.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatéw podano w SST D-00.00.Q@@ pk

23. WYKONANIE ROBOT

23.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
23.2.  Warunki przyst gpienia do robot

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio
przed rozpocgxiem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Waiejsze przysipienie do wykonania
koryta oraz profilowania i zagzczania podim jest maliwe wytacznie za zgog Inzyniera/Kierownika Projektu,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

23.3.  Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.



Paliki lub szpilki naley ustawig w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Agniera/Kierownika Projektu. Rozmieszczenie palikdwbp szpilek powinno umdiwiaé
nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w agistch nie wgkszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spratu, a w szczegolrgi jego moc naley dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty
i do trudndci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklad na
poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakreSposob wykonania musi dyzaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powint®t¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentac;ji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvigey na odktad w miejsce wskazane przezytera/Kierownika
Projektu.

23.4. Profilowanie i zaggszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych podiga. Zaleca s, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane r@ne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanienia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulckinpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Irtyniera/Kierownika
Projektu, dowié¢ dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujgce dla gornej strefy korpusu, wdlo koniecznej
do uzyskania wymaganych ednych wysokéciowych i zagscic warstwe do uzyskania warkci wskanika
zagszczenia okrdonego w normie. Jeli rzgdne podiga przed profilowaniem nie wymagajdowiezienia
i wbudowania dodatkowego gruntu, to przed prgyisiniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchgi
nalezy wstpnie dogsci¢ 3 - 4 przejciami sredniego walca stalowego gtadkiego lub w inny spozéakceptowany
przez Irkyniera/Kierownika Projektu.

Do profilowania poditea naley stosowa rowniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych
lub w inny sposéb zaakceptowany przezyhiera/Kierownika Projektu.

Bezparednio po profilowaniu podi@a naley przysgpi¢ do jego dogszczania przez watowanie. Wilgotdagruntu
podiaza podczas zggzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -10% do +10% jej warfoi.

Oceny zagszczenia dokonuje gina podstawie wskaika zagszczenie | Wymagane jest uzyskanie wskika
zag;szczenia nie mniejszegozrni,0. Wskanik zag:szczenie naley okresla¢ zgodnie z BN-7718931-12. Nagbbkasci
od 20 do 50cm od powierzchni podéonaley uzysk& wskanik zag:szczenia nie mniejszyai.O.

Alternatywnie zagszczenie gruntu, zwtaszcza zawigcaigo kamienie, z wyikiem gruntdw o wskaniku
plastycznéci I.>10 i wilgotndici znacznie mniejszej od optymalnej, ina ocenié na podstawie warfoi wskaznika
odksztatceniaol

Zageszczenie gruntu na ocenianym odcinku uznagezsi zgodne z wymaganiami,z@i spetniony jest jeden
z warunkow:

- w przypadku liczy pomiaréw waroi Is mniejszej od 10, wszystkie wynikg snie mniejsze od warfoi
wymaganej,

- w przypadku liczby pomiaréw co najmniej 10, wattérednia wskanika zagszczeniadjest nie mniejsza od
wartasci wymaganej, a wspotczynnik zmieriedzs wskaznika zagszczeniad nie przekracza 2.5%,

- w przypadku liczy pomiaréw co najmniej 10, gdy wsggnnik zmiennéci zs wskanika zagszczenia {
okaze st wickszy od 2.5%, wartg srednia wskanika zagszczeniad jest wieksza od wymaganej co najmniej o 60%
odchylenia standardowege s

Jako zasgfpcze kryterium oceny wymaganego gsgrzenia gruntéw, dla ktérych trudne jest pomieiz@rskanika
zagszczenia 4 przyjmuje s¢ wartas¢ wskanika odksztalceniaol wg zahcznika B do PN-S-02205, réwnego
stosunkowi modutéw odksztatcenia wtérnege @ pierwotnego E Wskanik zagszczenia Jdnie powinien by
wigkszy niz:

- dlazwiréw, pospotek i piaskow — 2.2,

- dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzianiu (pytéw, glin, glin pylastych, glin zwztych, itéw)
- 2.0,

- dla gruntéw ra@noziarnistych Zwiréw gliniastych, pospoétek gliniastych, pytow pzagystych, piaskow
gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystyaticztych) — 3.0.

23.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach
i Wykonawca nie przysgpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnpdoavinien on zabezpieczyoditaze przed
nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roehde folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiege ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktaduaiejnej warstwy
mozna przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.



Po osuszeniu podia Inzynier/Kierownik Projektu oceni jego stan i ewenhialzaleci wykonanie niezldnych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wiasny koszt.

24. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

24.1. Ogolne zasady kontroli jakdgci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoini’6.
24.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i zmgczenia Kkoryta
i wyprofilowanego podioa podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmic

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw bada i pomiaréw

1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 Réwng¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Rowndg¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

5 Rz:dne wysokéciowe co 100 m w osi i na krggziach

6 Uksztattowanie osi w planie | co 100 m

7 Zag:szczenie, wilgotn&@ gruntu| w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecazéeziej nk raz na
podiaa 600 n?

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach

gtéwnych tukéw poziomych

24.2.1. Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgicej niz +10 cm i -
5cm.
24.2.2. Réwnai¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndici podtwne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrows tatg zgodnie z normp BN-
68/8931-04. Nieréwnixi poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

24.2.3. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtgpowinny by zgodne z dokumentacprojektowy z toleranci
1+€0.5%.
24.2.4. Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Zageszczenie podim w korycie nalgy sprawdzé do gkbokasci 0,5m od powierzchni podia. Wskanik
zagszczenia koryta i wyprofilowanego podeokrglony wg BN-77/8931-12 nie powinien ynniejszy nk 1.0.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporownanie wartei modutéw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odkszté@cenkrelonych zgodnie z zatznikiem B do PN-S-02205 nie
powinna by wicksza od 2.2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad@d wedtug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiga powinna by
rowna wilgotndci optymalnej z tolerangj+2% w gruntach niespoistych i od -1% do +0% w ¢geh spoistych.

24.2.5. Nosnos¢ podiaza

Nosnos¢ nalezy sprawdza na poziomie wykonanego koryta (wyprofilowanego ipad) przez pomiar wtérnego
modutu odksztatceniazBptyta o srednicy 300mm, zgodnie z aaknikiem B do PN-S-02205.

Nosnos¢ podiaza w korycie nalgy uzn& za wystarczaky, jezeli wszystkie wartéci wtérnego modutu
odksztalcenia spetnigjwarunek E>45MPa (doprowadzenie do wymaganegmmsci Ex>120MPa zostanie dokonane
poprzez utaenie nasfpnych warstw zgodnie z dokumentapyojektows).

24.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujieksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch w punkcie 6.2
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gszrzenie.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonemegtwy jest niedopuszczalne.

25. OBMIAR ROBOT
25.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.

25.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego korptadtaza).



26. ODBIOR ROBOT

26.1. 0Ogolne zasady odbioru Robot.
Ogolne wymagania dotygee odbioru Robot podano w SST D-M-00.00.00.. ,Wyardg ogolne” pkt. 8.
26.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér wykonywanego koryta wraz z profilowaniem aggszczeniem podi@a jest dokonywany na zasadach
odbioru Rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu okrdonych w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” p. 8.

Koryto uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengaprojektowg, SST i wymaganiami kyniera/Kierownika
Projektu, jeeli wszystkie wyniki bad@przeprowadzone przy odbiorach daty wyniki zgodmeymaganiami.

26.3. Zasady postpowania w przypadku wysgpienia wad i usterek

W przypadku wysipienia wad lub usterek Wykonawca robot powinienngéie w terminie zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika Projektu tak aby nie wstrzymyiwaostpu prac.

27. PODSTAWA PLATNO SCI

27.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
27.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 koryta oraz profilowania igezgzania podiea obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplzamiem,
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntgnoaki transportowe i odwiezienie na sktadowisko \Wiyawcy,
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zag:szczanie do wymaganych wskekOw zagszczenia,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej SST.

28. PRZEPISY ZWI AZANE

28.1. Normy

1 PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie dnegdodzial, nazwy i okégenia,

2 PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek wrun

3 PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagaadania,

4. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaiigotndci,

5. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutksztatlcenia nawierzchni podatnych i pagto
przez obcizenia ptyt,

6 BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie prajyaktow do celdéw drogowych i lotniskowych,

7 BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rovanmawierzchni planografem i gt

8 BN-70/8931-05 Oznaczanie wgkaka nagnosci gruntu jako podiga nawierzchni podatnych,

9 BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wika zagszczenia gruntu,

10. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioru Robo6t dmagoh i mostowych realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewodzkich, GDDP W-wa 298



SST D - 04.02.01 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

28.2. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyere wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem warstw egzapcych i odcinagcych.
28.3. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji remont drogi powiatowej Nr 2297R -oda przez wi¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w miejscdeaio
Daszowka., diugi 800 mb
28.4. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem warstw
odsiczapcych i odcinaicych, stanowdcych czs¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy paelstanowi grunt
wysadzinowy lub wtpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.
28.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okdleniami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.
28.6. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

29. MATERIALY

29.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogllne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padawv SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.
29.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gg¥apcych g
- piaski,
- ZWir i mieszanka,
- geowtokniny,
a odcinajcych - oprocz wyej wymienionych:
- miat (kamienny).
29.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw agtzapcych i odcinaicych powinny spetnianastpujgce warunki:
a. szczelnéci, okreslony zalenoscia:

15
das <5
gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaamstwy odcinajcej lub odgczapcej
d85 - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85%rzgmuntu podtaa.
Dla materiatdbw stosowanych przy wykonywaniu warstgsiczapcych warunek szczeloi musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwéesodcinajcej.

b. zagyszczalnéci, okreslony zalenoscia:
d
U=-2>5
d 10
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistaci,

d60 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kyusztworzcego warstw odcinajca,

d10 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kywsztworzcego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwaodapcych i odcinaicych powinien speintawymagania normy PN-
B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwgoziscych i odcinagcych powinny spetniawymagania
normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i Il.

Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinaicych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].



29.4.  Wymagania dla geowtokniny

Geowldkniny przewidziane dazycia jako warstwy odcinage i odgczagce powinny posiadaaprobag techniczig
wydarny przez uprawniofijednostk.
29.5. Skladowanie materiatow
29.5.1. Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy gonshcej lub odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skltadowania\wiykonawca robot
powinien zabezpiecZykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmynii materiatami kamiennymi. Podi®
w miejscu sktadowania powinno bydwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
29.5.2. Sktadowanie geowtdknin

Geowtokniny przeznaczone na warstwy ggd®pca lub odcinagca nalezy przechowywé w opakowaniach wg pkt
4.3 w pomieszczeniach czystych, suchych i wentyfowh.

30. SPRZET
30.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
30.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgej lub odgczagcej powinien wykazasie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spratu:
- réwniarek,

- walcow statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

31. TRANSPORT

31.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
31.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

31.3. Transport geowtdknin

Geowtokniny mog by¢ transportowane dowolnyrdiodkami transportu pod warunkiem:
- opakowania bel (rolek) fajj brezentem lub tkanirtechniczg,
- zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiesznasi w czasie przewozu,
- ochrony geowtdknin przez zawilgoceniem i nadmierrggnzaniem,
- niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamgzitwami oraz przedmiotami mgmymi przebé lub rozcié
geowtdkniny.

Kazda bela powinna liyoznakowana w sposob uptizviajacy jednoznaczne stwierdzenie jest to materiat do
wykonania warstwy odszapcej lub odcinajcej.

32. WYKONANIE ROBOT

32.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-M@OM,Wymagania ogdlne” pkt 5.
32.2. Przygotowanie podiga

Podtaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04001.
.Koryto wraz z profilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umlbiwiajagcy wykonanie ich zgodnie
z dokumentagj projektowy, z tolerancjami okridonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ggdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

32.3.  Wbudowanie i zag:szczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkdw i gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztozonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka,
aby po jej zagszczeniu ogignicto gruba¢ projektowan.



Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubdci
powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nafewvykona: dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze przez kyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjasXywa nalgy przed zagszczeniem wymiedi kruszywo na
materiat 0 odpowiednich wdaiwosciach.

Natychmiast po kécowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przysgpi¢ do jej
zag:szczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym mpleozpoczyné od krawdzi i stopniowo przesuwapasami
podiuznymi czsciowo nakiladajcymi sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku
nalezy rozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej
gornej krawdzi.

Nieréwndici lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny ky wyréwnywane na bimco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub ugciei materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcow warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zagszczana plytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalegy kontynuowd do osjgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnej
préby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-0448]1 Wskanik zagszczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-
77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty material wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontmdg:szczenia naley oprze€ na
metodzie obeizen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia warstwy WwerBN-64/8931-
02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu atidsenia nie powinien przekracza,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10% jej wartéci. W przypadku, gdy wilgotngé kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg
osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdlgotnos¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscig wody i rOwnomiernie wymiesza
32.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpidred rozpoczeiem
robét Wykonawca powinien wykotadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spgkbudowlany do rozktadania i zgggczania jest wigiwy,
- okreslenia grubdci warstwy materialu w stanie Aaym koniecznej do uzyskania wymaganej gdgb@o
zagszczeniu,
- ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniereyd takich materialéw oraz spyt, jakie lgdg stosowane do
wykonywania warstwy odcinagej i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien léyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
32.5. Rozkiladanie geowtdknin

Warstwe geowtdkniny nalgy rozkltad@ na wyprofilowanej powierzchni podta, pozbawionej ostrych elementéw,
ktére mog spowodowa uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, komedizew i krzewow). W czasie
rozkladania warstwy z geowtokniny najespeint wymagania okrdone w SST lub producenta dotyce szerokgci
na jakg powinny zachodZi na siebie gsiednie pasma geowlokniny lub zasad iglezkénia oraz ewentualnego
przymocowania warstwy do podis gruntowego.
32.6. Zabezpieczenie powierzchni geowioknin

Po powierzchni warstwy odcingjej lub odgczapcej, wykonanej z geowtdknin nie ri® odbywé sie ruch
jakichkolwiek pojazddw.

Lezacy wyzej warstve nawierzchni nakey wykonywa rozktadajc materiat ,od czota”, to znaczy take pojazdy
dowazgce materiat i wykonujce czynnéci technologiczne poruszgagie po juz utozonym materiale.
32.7. Utrzymanie warstwy odsjczajacej i odcinajacej

Warstwa odsczapca i odcinajgca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny by utrzymywane
w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicejjlub odgczapcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezacej warstwy
nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robot.

33. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

33.1. Ogolne zasady kontroli jakdgci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.



33.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoivavszystkie wiciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy cajgoej i odgczapcej powinny posiada aprobag
techniczna, zgodnie z pkt 2.4.

33.3. Badania w czasie robot
33.3.1. Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsyczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. | Wyszczegolnienie bada i | Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow

pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Réwng¢ podhwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1l km

5 Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krasziach dla autostrad i drog ekspresowych,
co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w planie *)| co 25 m w osi jezina jej kravgdziach dla autostrad i drég ekspresowych,

co 100 m dla pozostatych drog

7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadzie} mz na 400 m2
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 m2

8 Zagszczenie, wilgotnig | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrréelziej nk raz na 60d
kruszywa m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atednia osi w planie natg wykona w punktach giéwnych fukéw poziomych.
33.3.2. Szerokd¢ warstwy
Szerokd¢ warstwy nie mee sk rozni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
33.3.3. ROwnai¢ warstwy
Nieréwndici podiwne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrows tata, zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [7].
Nieréwnaici poprzeczne warstwy odcinapgj i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrowvy tata.
Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.
33.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigegj i odaczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z dokumentac;j
projektows z toleranci [ 0.5%.

33.3.5. Rzedne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekracéza
+lcmi-2cm.

33.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej oce8j niz [1 3 cm dla autostrad i drdg
ekspresowych lub o wtej niz [1 5 cm dla pozostatych drég.

33.3.7. Grubas¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragctl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgldéw technologicznych, zostata wykonana w dwoch twash, naley mierzy¢ tgczrg
grubas¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wem grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez
spulchnienie warstwy na gdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem odpowiednich
wiasciwoséciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po wgkiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i ocena grum
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

33.3.8. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odcingjej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien by
mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeggporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to

wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych zgodnie z nor;nBN-64/8931-02 [6],
nie powinna by wigksza od 2,2.



Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdd kruszywa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

33.3.9. Badania dotycgce warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy odcigegj i odgczapcej z geowtoknin natey kontrolowa:
- zgodnd¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtokrokreslonym w dokumentaciji projektowej,
- rownas¢ warstwy,
wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb igbZenia,
- zamocowanie warstwy do podi gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpojjektowe;.

Ponadto naley sprawdz, czy nie nagjpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozeraapizebicie). Pasma
geowtdkniny uyte do wykonania warstwy odcinagj i odgczapcej nie powinny mié takich uszkodze
33.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykagujieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gszrzone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonemaegtwy jest niedopuszczalne.

34. OBMIAR ROBOT

34.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
34.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest m2 (metr kwadratowy) warstwy odcigegj i odgczapcej.

35. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

36. PODSTAWA PLATNO SCI

36.1. Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” gkt
36.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m? warstwy aggapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o grubo i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji ketgcznej,
- wyréwnanie utagonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1m?2 warstwy aggapcej i/lub odcinajcej z geowtoknin obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym podiavarstwy geowtoknin,
- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techn&jzn
- utrzymanie warstwy.

37. PRZEPISY ZWI AZANE

37.1. Normy

1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu,

2 PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezaiigotnaci,

3 PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowychZwir i mieszanka,
4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane dwierzchni drogowych,

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaloendwierzchni drogowych. Piasek,

6

p

7

8

. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moddiksztatcenia nawierzchni podatnych i pagfo
rzez obcizenie piyh,

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré¥aomawierzchni planografem i gt

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu,

37.2. Inne dokumenty

Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabyodigzu z zastosowaniem geotekstyliow, IBDIM,
Warszawa 1986.
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37.3.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyere wykonania i odbioru
robdt zwikzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksgijmych nawierzchni.
37.4. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji remont drogi powiatowej Nr 2297R -oda przez wi¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w miejscdeaio
Daszowka., diugei 800 mb

Zakres robot oletych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwénych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych przedadaiem nasipnej warstwy nawierzchni.

Zakres Robot obejmuje:
- mechaniczne oczyszczenie warstw konstrukcyjnychvpadtve $cieralrg, warstwe wiazaca, wyrdbwnawczo -
wzmachiagca oraz warstw podbudowy zasadniczej,
- mechaniczne skropienie warstw konstrukcyjnych epaldationows szybkorozpadowprzy skropieniu warstw
bitumicznych (w tym pod siag,
- mechaniczne skropienie warstw konstrukcyjnych ejaulationowy s$redniorozpadow przy skropieniu
warstw z kruszywa tamanego,

37.5. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.
37.6. 0Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.

38. MATERIALY

38.1. 0Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pude SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
38.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Do skropienia warstw konstrukcyjnychiywa sk:
- do warstw z kruszywa tamanego — katiomemulsg asfaltovy sredniorozpadowklasy K2,
- do skropienia warstw bitumicznych — katiorpamulsg szybkorozpadowwg WT.EmA-1994,

0 wiaciwosciach zgodnych z ,Warunki Techniczne. Drogowe Kabwe Emulsje Asfaltowe EmA-99”; IBDIM
Warszawa 1999; Zeszyt Nr 60.

Orientacyjne zizycie kationowej emulsji asfaltowej do skropieniarstev konstrukcyjnych powinno ldytakie, aby
po odparowaniu wody z emulsji fic asfaltu wynosity odpowiednio:

- warstwy z kruszywa tamanego:  G:®.7kg/m2,

- nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni:

- po frezowaniu — 0.2 0.5 kg/m?,

- pofaczenie nowych warstw (podbudowagwica,scieralna) — 0.1 0.3kg/m2,
- przed utlgeniem siatki zbrojeniowej — 0.25 — 0.35kg/m?

Doktadne zuaycie emulsji powinno b ustalone na odcinku prébnym, w zalesci od rodzaju warstwy, stanu jej
powierzchni oraz zawartoi asfaltu w emulsji. 116¢ lepiszcza powinna ldydobrana w ten sposéb, aby zapewniata
calkowite pokrycie emulsjskrapianej powierzchni a jednoém& nie powodowata sptywu emulsji po nawierzchni.
Ustalory prébnie ilé¢ lepiszcza akceptuje dgnier/Kierownik Projektu.

Warunki przechowywania emulsji nie mpgowodowa utraty jej cech i obaenia jakdci. Przechowywanie
i transport emulsji powinien ldyzgodny z zaleceniami producenta.

38.3. Skiladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olxeinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywa w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i zabezpieczonych
przed dosgpem wody i zanieczyszczeniem. Emelspozna magazynowaw opakowaniach transportowych lub
stacjonarnych zhbiornikach pionowych z nalewanientdoa.

Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lgcego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy
.Kozucha” asfaltowego zatykgjego péniej przewody.



Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.
39. SPRZET
39.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee spreztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
39.2. Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien azg sic mozliwoscia korzystania ze
szczotek mechanicznych, zaleca stycie uradzer dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinraviogkonana
z twardych elementéw czyszgzch i shiy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczysicpezylegajcych do
czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiaciakkie elementy czyszeee i steyé do zamiatania. Zaleca
sie uzywanie szczotek wypoganych w urgdzenia odpylajce.

39.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna doyyposaona
w urzgdzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg¢ na sprawdzanie i regulowanie gasfgcych parametrow:
- temperatury rozkltadanego lepiszcza,
- cisnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozuafej lepiszcze,
- predkaosci poruszania giskrapiarki,
- wysokdici i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
- dozatora lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien djzolowany termicznie tak, aby byto mowve zachowanie stalej
temperatury lepiszcza.
Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.
Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerapejl0% od ildgci zatlazone;.

40. TRANSPORT

40.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
40.2. Transport lepiszczy

Transport lepiszczy powinien odbydvasie zgodnie z warunkami zawartymi w PZJ i powinien od@ada
wymaganiom norm i przepisow dotygxch poszczegdllnych rodzajow lepiszczy. Asfaltyleiya przechowywa
w stanie ptynnym w cysternach kolejowych lub sanoatdwych, posiadagych izolacg termiczr, zaopatrzonych
w urzadzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopszad dostpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkageh, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiem,ze nie lgda korodowaly pod wplywem emulsji i nieetly powodowaly jej rozpadu. Cysterny
przeznaczone do przewozu emulsji powinny pyzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie
wigkszej ni 1m®, a kada przegroda powinna ndiewykroje w dnie umegliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny,
pojemniki i zbiorniki przeznaczone do transporth Bktadowania emulsji powinny byczyste i nie powinny zawieta
resztek innych lepiszczy.

41. WYKONANIE ROBOT

41.1. 0Ogollne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
41.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na ysimniuznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody paghieniem. W miejscach trudno degghych naley uzywa¢ szczotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudoggnlyezpérednio przed skropieniem warstwa powinna by
0Czyszczona z Kurzu przyyciu spezonego powietrza.

41.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnattnczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmmasipi¢ dopiero po wyschrciu
warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktorych nawierzahmaze by wilgotna.

Skropienie warstwy me@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez hyniera/Kierownika Projektu jej oczyszczenia.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @pstych
recznie (za pomagweza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sic w przedziatach podanych w tablicy 1.

Tablica 1. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu
Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury9C)
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20do 407




*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza do temperatury zapewnigej wymagan lepkasé.

Skropienie powinno hy réwnomierne, a il& rozkladanego lepiszcza powinnacébydéwna ilagci zatazonej
z toleranci +10%. Na wszystkich powierzchniach gdzie rapioo nadmiers ilos¢ lepiszcza Wykonawca powinien
roztozy¢ warstve suchego i rozgrzanego piasku i ugtinadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa szybkorozpadowa to skropiemastwa powinna ki
zostawiona bez jakiegokolwiek ruchu na okres 1 godz

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno — bitumiczneykdhawca powinien zabezpie&zgkropion
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzaéylko niezledny ruch budowlany. Jakiekolwiek uszkodzenia
powierzchni powinny b§ przez Wykonawg naprawione.

42. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

42.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiplt’6.
42.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowaguiobne skropienie warstwy w celu olemia
optymalnych parametrow pracy skrapiarki i agkeaia wymaganej iléci lepiszcza w zalaosci od rodzaju i stanu
warstwy przewidzianej do skropienia.
42.3. Badania w czasie robot
42.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bgparta na atestach producenta z tygnyWykonawca powinien kontrolowalla kadej
dostawy wtdciwosci lepiszczy podane w tablicy 2.

Tablica 2. WHaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane gavosci | Badanie
wedlug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepko EmA-99

42.3.2. Sprawdzenie jednorodéa skropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkiadanego lepiszcza wedlug metody podanej pra@waniu
~Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozktadanego lepiszcza i kruszywa”.
43.  OBMIAR ROBOT

43.1. 0Ogolne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@8nagania ogolne” pkt 7.
43.2. Jednostka obmiarowa
Obmiar oczyszczonej oraz skropionej powierzchnistvey powinien by dokonany w metrach kwadratowych [m?2].

44, ODBIOR ROBOT

44.1. 0OgoOlne zasady odbioru Robét

Ogodlne zasady odbioru Robét podano w SST D-M-00@OWymagania ogolne" pkt. 8.
44.2. Odbiér Robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér oczyszczonej i skropionej powierzchni jesikahywany na zasadach odbioru Robét zandiaih
i ulegapcych zakryciu. Do odbioru Wykonawca przedstawia yside wyniki badé z biezgcej kontroli materiatdw
i Robot.

Odbioru dokonuje liynier/Kierownik Projektu na podstawie wynikow bad®ykonawcy z bieacej kontroli
jakosci materiatéw i Robdt i ogbzin warstwy.
44.3. Zasady postpowania w przypadku wystpienia wad i usterek

W przypadku stwierdzenia usterekzymier/Kierownik Projektu ustali zakres wykonania &6 poprawkowych.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny kastgrminie ustalonym z kynierem/Kierownikiem Projektu.

45. PODSTAWA PLATNO SCI

45.1. 0Ogollne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
45.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1nmoczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczenie zBaj nizej polazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wog lub uzyciem spezonego powietrza,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
Cena 1 raskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:



- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

46. PRZEPISY ZWI AZANE

46.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracplasi,

2. PN-65/S-96033 Powierzchniowe utrwalenie nawierzclogowych.

46.2. Inne dokumenty

1. ~Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje ksfee EmA-99”. Wydanie Il poprawione

i uzupetnione, IBDIM Warszawa 1999, (Zeszyt Nr 60),
2. Ogodlne Specyfikacje Techniczne, GDDP Warszawa, 1.998



SST D - 04.04.00 PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE.

1. WSTEP

46.3. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST) s wymagania ogolne dotysze wykonania
i odbioru robot zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiliznych mechanicznie.
46.4. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji remont drogi powiatowej Nr 2297R — droga przez wie Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w
miejscowaici Daszowka., dlugéci 800 mb

Zakres robot oltych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonywaniem
podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznieRMgS-06102 [21] i obejmuyjSST:
- D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,
- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa ftamanego stabibz@go mechanicznie,
- D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Podbudow =z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje;, segodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i pétsztywnych [31].
46.5. Okreslenia podstawowe

46.5.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczmyegajcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

46.5.2. Pozostaleokreslenia podstawowe as zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4 oraz w SST dotygz/ch poszczegdlnych
rodzajow podbudow z kruszyw stabilizowanych mectami:

- D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,
- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,
- D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

46.6. 0Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.

47. MATERIALY

47.1. 0OgOlne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puder SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
47.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszstabilizowanych mechanicznie podano w SST
dotyczcych poszczegdinych rodzajéw podbudéw:
- D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmtinego mechanicznie,
- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibiz@®go mechanicznie,
- D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

47.3. Wymagania dla materiatow
47.3.1. Uziarnienie kruszywa



Krzywa uziarnienia kruszywa, okdlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi granicznymi
p6l dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Frakcje
o0 _piaskowa iwirowa 0
90 V4 10
0 AV
E ’ // 30
S oa . / / 4 w =X
N Y
o }M v s 2
[»]
5 4 i AN /‘/ 0
g L~ )‘ P g
S 30 ps w 8
& L -~ &
2 L // ? 3 8
0 B el B 90
M}é
0 100
00750125 025 05 ! 2 L 63 8 128 1620 315 53

Bok oczka sita, mm

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane metostabilizacii
mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudewasadnicz (gérm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbudevpomocnicz (dolna warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadyiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej uziarnienia

do gérnej krzywej granicznej uziarnienia ngsiednich sitach. Wymiar najeiiszego ziarna kruszywa nie b0
przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

47.3.2. Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel
Lp. | Wyszczegdlnienie naturalne tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug

zasad-| pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad- | pomoc-
nicza | nicza nicza |nicza |nicza | nicza

Zawarté¢ ziarn mniejszych od 2| od 2lod 2{od 2|od 2|od 2| PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do 10 | do 12 do 10 |do12 |do10 |do12 -15 [3]
Zawartg¢ nadziarna| 5 10 5 10 5 10 PN-B-06714
% (m/m), nie wgcej niz -15[3]
Zawartd¢ ziarn nieforemnych 35 45 35 40 - - PN-B-06714
%(m/m), nie wgcej niz -16 [4]
Zawartdé¢ zanieczyszcze PN-B-04481
organicznych, %(m/m), niel 1 1 1 1 1 [1]

wiecej niz

Wskanik piaskowy po picio-| od 30{ od 30{od 30(od 30 BN-64/8931
krotnym zagszczeniu metad| do 70 | do 70 do70 |do70 |- - -01 [26]

I lub I wg PN-B-04481, %

Scieralngé w bebnie Los
Angeles

a) Scieralné¢ catkowita po|
peinej liczbie obrotéw, nie

wigcej niz 35 45 35 50 40 50

b) scieralndg¢ czséciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nig -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

Nasikliwosé, %(m/m), nie| 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-06714
wiecej niz -18 [6]
Mrozoodporné, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zamma | 5 10 5 10 5 10 -19 (7]

nia, %(m/m), nie wicej niz

Rozpad krzemianowyzela- PN-B-06714




zawy hcznie, % (m/m), nig- - - - 1 3 -37 [10]
wigcej niz PN-B-06714
-39 [11]

10 Zawarté¢ zwigzkéw siarki w PN-B-06714
przeliczeniu na SO3, %(m/m)1 1 1 1 2 4 -28 [9]
nie wiecej niz

11 Wskenik nagsnosci wnas mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy nk:
a) przy zagszczeniu IS 3 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniu IS 31,03 120 - 120 - 120 - [21]

47.3.3. Materiat na warstwodsczapca
Na warstvg odgjczapcy stosuje si:
- Zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].
47.3.4. Materiat na warsteodcinajca
Na warstwg odcinajica stosuje i
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
- geowtoknire o masie powierzchniowej powgj 200g/m wg aprobaty techniczne;.
47.3.5. 2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw
Do ulepszania wikgiwosci kruszyw stosuje i
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
- popioty lothe wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianarzzdnych efektéw ulepszania kruszywa
i po zaakceptowaniu przezzyniera.
Rodzaj i ilas¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].
47.3.6. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].
48. SPRZET
48.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

48.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyadchanicznie powinien wykaza
sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoboptymalnej,
- réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
- walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

49. TRANSPORT

49.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
49.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyévsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

50. WYKONANIE ROBOT

50.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MVymagania ogélne” pkt 5.
50.2. Przygotowanie podiga

Poditae pod podbudogvpowinno spetnia wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
i zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.



Podbudowa powinna by utozona na podiku zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania rgisprawdzt wzorem:

Dis g )

d85

w ktérym:

Di1s - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#olziarn warstwy podbudowy lub warstwy qdzapcej,
w milimetrach,

dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho@®b&iarn gruntu podt@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mae by spetniony, naley na podiau utozy¢ warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran
geowtdknirg. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu, wyznacza ¢si
z warunku:

d
=20 <12 2)
090

w ktérym:

dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥sziarn gruntu podi@, w milimetrach,

Ogo - umowna $rednica poréw geowtdkniny odpowiadefp wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga sé na
geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny b§ wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ggdach rownolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez4yniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno uthwia¢ nacikgnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wgkszych nk co 10m.

50.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczn@ zapewnienia jednorodséc nie
dopuszcza si wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegbinyrakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna lédy od razu transportowana na miejsce wbudowania w spkséb, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

50.4. Wbudowywanie i zag:szczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej gréiptakiej, aby jej ostateczna gruiso
po zagszczeniu byla rowna grubd projektowanej. Grubi@ pojedynczo uktadanej warstwy nie moprzekracza
20cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna ligztozona w sposéb zapewnigy osihgniecie wymaganych
spadkéw i rzdnych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada¢siz wiccej niz jednej warstwy kruszywa, to kda
warstwa powinna by wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw ddmygch
wysokaciowych. Rozpocgie budowy kadej nastipnej warstwy mge nasipi¢c po odbiorze poprzedniej warstwy
przez Irkyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej, okréonej
wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] todea 1l). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinieosta
osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldevilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestisiza od optymalnej o 20% jej
wartasci, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpawiadd& przyjetemu poziomowi
wskaznika nagnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

50.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpidred rozpoczeiem
robdt, Wykonawca powinien wykoéadcinek probny w celu:
- stwierdzenia czy spgz budowlany do mieszania, rozktadania i gmgzania kruszywa jest weawy,
- okreslenia grubdéci warstwy materialu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej gsebo
warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢c sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego mska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniertyd takich materialtdw oraz spyn do mieszania, rozktadania
i zag:szczania, jakie ddla stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcimiébnego przez fyniera.



50.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasipnej warstwy, powinna kyutrzymywana w dobrym stanie.
Jezeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest
obowigzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteazruch. Koszt napraw wyniktych
Z niewtaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robét.

51. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

51.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
51.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania
robét i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania wvmny obejmowa
wszystkie wtaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

51.3. Badania w czasie robot
51.3.1. Czstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyoéchranicznie

Czestotliwos¢ bada

Minimalna liczba| Maksymalna

Lp. | Wyszczegdlnienie bada bada na dzienne] powierzchnia
dzialce roboczej | podbudowy przy-
padajca na jedng
badanie (m2)

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnai¢ mieszanki 2 600

3 Zagszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m2

4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla Adej parti kruszywa i przy

kazdej zmianie kruszywa

51.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Problkezyapobierd w sposéob
losowy, z roztaonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada powinny by na bieaco przekazywane
Inzynierowi.

51.3.3. Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okrélonej wedtug proby Proctora, zgodnie
z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleranci10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

51.3.4. Zaggszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywesic az do osiagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy prampadzenie
badania jest nieniiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia naley oprze& na metodzie
obcigzen ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 fylub wedtug zaleaelnzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu
E2 do pierwotnego modutu odksztatcemajest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E2
E;

IN

2,2

51.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich waciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

51.4. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy
51.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiar6w dotyrzich cech geometrycznych podbudowy podano w aalli

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegdblnienie bada pomiaréw Minimalna agstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Roéwng¢ podiuzna w sposéb agly planografem albo co 20 m anha
kazdym pasie ruchu

3 Rowng¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne*) 10razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m




6 Uksztattowanie osi w planie*) co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz n
rzadziej nk raz na 400 m2

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepmiaz na 2000 m2

0]

8 No$nos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazke 1000 m
co najmniej w 20 punktach nazde 1000 m

- ugiccie spezyste

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona: w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
51.4.2. Szeroké¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wcej niz +10cm, -5cm.
Na jezdniach bez kraxnikow szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy wyej lezacej
0 co najmniej 25cm lub o waddwskazan w dokumentacji projektowe;.

51.4.3. Réwnas¢ podbudowy

Nieréwndici podiuizne podbudowy nafy mierzy¢ 4-metrowve fata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé&

- 10mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20mm dla podbudowy pomocniczej.

51.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukackimoy by¢ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj
0.5 %.

51.4.5. Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekracéza
+1cm, -2cm.

51.4.6. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego paaito
Os podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej a:eéj niz £5cm.
51.4.7. Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podéo
Grubai¢ podbudowy nie me sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
51.4.8. Nosnos¢ podbudowy
Modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinteyt zgodny z podanym w tablicy 4,
Ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztat-cenip
z kruszywa d Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste pod| mierzony plyg o srednicy 30 cm
wskazniku wna | zagszczenia 19 kolem, mm MPa
nie mniejszym | nie

mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszegad drugiegq

obcihzenia E1 | obciazenia E2

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

51.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
51.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjcksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie debajtaici co najmniej 10cm, wyréwnane i powtdrnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezagcym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszepndbudow przez spulchnienie warstwy
na petn grubad¢ do potowy szerokixi pasa ruchu, do#@nie materiatu i powtérne zeggczenie.

51.5.2. Niewtasciwa grubéé¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod we#m grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny lynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni giebokas¢, zgodnie



z decyzj Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiedniglasciwosciach, wyréwnane i ponownie
zag:szczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wigkiu tych robo6t nagbi ponowny pomiar i ocena grukm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

51.5.3. Niewtasciwa na@nas¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do
zapewnienia wymaganej frwosci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawcdtpalowy tylko wtedy, gdy zargnie nénosci podbudowy
wynikio z niewtagciwego wykonania robot przez Wykonawgodbudowy.

52. OBMIAR ROBOT

52.1. Ogoblne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@@nagania ogoine” pkt 7.
52.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliaoe@go mechanicznie.

53. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektova, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 datynikiypozytywne.

54. PODSTAWA PLATNO SCI

54.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
54.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynné&i objetych cen jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaniczmelano
w SST:
- D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,
- D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibz@go mechanicznie,
- D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

55. PRZEPISY ZWI AZANE

55.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu,

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzawartéci zanieczyszczeobcych,

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezsktadu ziarnowego,

4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaeziesrtattu ziarn,

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotnasci,

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaasikliwosci,

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezamozoodpornéci metod, bezpdredni,

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezzaawartsci zanieczyszcaeorganicznych,

9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaawartdci siarki metod bromows,

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezazpadu krzemianowego,

11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezarzpadwelazawedo,

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezameralngci w bebnie Los Angeles,

13. PN-B-06731  Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bdowe. Badania techniczne,
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalogawierzchni drogowyctZwir i mieszanka,
15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane alwiarzchni drogowych,

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalaedwierzchni drogowych. Piasek,

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegaku. Sktad, wymagania i ocena zgodcip
18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego,

19. PN-B-30020 Wapno,

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonupirae,

21. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszghilzowanych mechanicznie,
22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawlaria z ttucznia kamiennego,

23. PN-S-96035 Popioly lotne,

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie,

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamietaraane do nawierzchni drogowych,
26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego,

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulisztalcenia nawierzchni podatnych i padto
przez obcizenie piyh,



28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré¥amawierzchni planografem i gt
29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiareagiodatnych ugiciomierzem belkowym,
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu.

55.2. Inne dokumenty
1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.



SST D - 04.04.01 PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

55.3. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaathtécznej (SST) g wymagania ogdlne dotygee wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nategdnstabilizowanego mechanicznie.
55.4. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowake dokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
i realizacji remont drogi powiatowej Nr 2297R -oda przez wi¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w miejsc@uio
Daszéwka., diugiei 800 mb

Zakres robot olgfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa naturalnego stabilizowanegohamgicznie.

Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidme” pkt 1.3.

55.5. Okreslenia podstawowe

55.5.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegoharg@cznie - jedna lub wiej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;.

55.5.2. Pozostateokreilenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudankauszyw. Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

55.6. Ogo6lne wymagania dotycgce robot

Ogblne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusxVymagania ogolne” pkt
15.
56. MATERIALY

56.1. 0Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania, padw SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

56.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej zskywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
powinna by mieszanka piasku, mieszanki i/liairu, spetniagca wymagania niniejszej specyfikaciji.

Materiatem do wykonania podbudowy zasadniczej s&ywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie muavi
by¢ mieszanka piasku, mieszanki i/lulviru z dodatkiem kruszywa tamanego, speliaj wymagania niniejszych
specyfikacji. Kruszywo famane me pochodz z przekruszenia ziarawiru lub kamieni narzutowych albo surowca
skalnego.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

56.3.  Wymagania dla materiatow
56.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno By godne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00dRdowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

56.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégagolne”
pkt 2.3.2.

57. SPRZET

Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmalyania ogolne” pkt 3.
58. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolragzyw. Wymagania ogdlne” pkt 4.
59. WYKONANIE ROBOT

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0a04odbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
59.1. Przygotowanie podica

Przygotowanie podi@m powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST  D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.



59.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.(®dbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszaniaskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczegbdtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

59.3.  Wbudowywanie i zag:szczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczre rozkiadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podhadp kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.4.
59.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wyi odcinki probne, zgodnie z zasadami dlarymi
w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiame” pkt 5.5.

59.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.6.
60. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

60.1. Ogolne zasady kontroli jakdgci rob6t
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsiVymagania ogdélne” pkt 6.
60.2. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélnd 6oR.

60.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w 33%04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

60.4. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddva z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 6.4.

60.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.5.
61. OBMIAR ROBOT

61.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.04L66budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
61.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomvkruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.

62. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.0L0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
63. PODSTAWA PLATNO SCI

63.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrci podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.m&gania
ogolne” pkt 9.
63.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z reegcep
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zag:szczenie roztezonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.



64. PRZEPISY ZWI AZANE
1. Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yywmagania ogolne” pkt 10.



SST D - 04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

64.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaathtécznej (SST) g wymagania ogdlne dotygee wykonania
i odbioru rob6t zwjzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie.
64.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosowake dokument przetargowy i kontraktowy przy zldcan
i realizacji remont drogi powiatowej Nr 2297R -oda przez wi¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w miejsc@uio
Daszowka., diugei 800 mb .

64.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechaie.
Ustalenia zawarteasv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiame” pkt 1.3.

64.4. Okreslenia podstawowe

64.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mmécirde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;.

64.4.2. Pozostaleokreslenia podstawowe gs zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudankauszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

64.5. 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusaVymagania ogoélne”
pkt 1.5.
65. MATERIALY

65.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudev SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.

65.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamédng@bilizowanych mechanicznie powinnoélruszywo
tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcésga lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo miawiru
wigkszych od 8mm.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

65.3. Wymagania dla materiatow
65.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.0GdRdowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

65.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetntawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyméagagodlne”
pkt 2.3.2.
66. SPRZET

Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszywmafyania ogolne” pkt 3.
67. TRANSPORT

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolragzyw. Wymagania ogdlne” pkt 4.
68.  WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0d00Lodbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
68.1. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@m powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST  D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

68.2. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.G®dbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.



Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszaniaskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od
20 do 30% lub powsej 70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-
06102 [21].

68.3. Wbudowywanie i zagiszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczre rozkiadania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podhadp kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 5.4.
68.4. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wyi odcinki probne, zgodnie z zasadami dlarymi
w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidlme” pkt 5.5.

68.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w SST  D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
69.  KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

69.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsiVymagania ogdélne” pkt 6.
69.2. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolnd 6oR.

69.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w 9%04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.3.

69.4. Wymagania dotyczce cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddva z kruszyw. Wymagania ogéine”
pkt 6.4.

69.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.5.
70. OBMIAR ROBOT

70.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.0£68budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
70.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomykruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.
71.  ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-04.0£L08budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
72. PODSTAWA PLATNO SCI

72.1. 0Ogolne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogollne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.mégania
ogolne” pkt 9.
72.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentuaimapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zag:szczenie roztgzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robaét.

73. PRZEPISY ZWI AZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusgyymagania ogolne” pkt 10.



SST D - 05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP

73.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotyere wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachhetonu asfaltowego.
73.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji remont drogi powiatowej Nr 2297R — droga przez wi¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w
miejscowaici Daszowka., dtugéci 800 mb .
73.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robo6t zeanych z wykonywaniem warstwy
scieralnej, wizacej, wyrébwnawczej i wzmacnigiej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [10].

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego raca wykonywé dla drdg o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Kaigl
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p6ysghych”, IBDIM - 1997 [12] wg poriszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob

KR1 312

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000

73.4. Okreslenia podstawowe

73.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i @pcza mineralnego o okfenym sktadzie
i uziarnieniu.

73.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka enaina z odpowiedai iloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposob, spetniaga okrélone wymagania.

73.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfadiowtazona i zagszczona.

73.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyrktéara poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywamiod;; maze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

73.4.5. Podiae pod warstw asfaltows - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowej.

73.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotmy rozpuszczalnikami.
73.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

73.4.8. Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $eavosci
sq zgodne z receptaboratoryjm.

73.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia psmgtu i uzyskiwanych parametréw technicznych robot.

73.4.10 Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wiygae w osiach obliczeniowych
(100kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

73.4.11.Pozostale okidenia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 1.4.

73.5. 0Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.

74. MATERIALY

74.1. 0Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pude SST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
74.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznoéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.



74.3.

Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje cteenie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetriavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaproba¢ techniczag.
Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano \lizy

li2.
74.4.

Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetnigfy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatowateznosci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2
1 Kruszywo ftamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. 1, Il; gat.1, 2
b) ze skat osadowych jw.
c) z surowca sztucznegaugle pomie-dziowe
stalownicze) jw.
2 Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] KL I, Il; gat.1, 2
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] KL LIl
4 Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kl. 1, Il; gat.1, 2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia wg orzeczenyly z odpylania,
laboratoryjnego popioly lotne
7 Asfalt drogowy D 50, D 70,
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES80 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80

tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;

gat. 1

tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci £ 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z iminkruszywami, w ildci

£ 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i gkawce bez ograniczenia §lwowego preferowany rodz

asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatléw do warstwyzadej, wyréwnawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatéwaleznosci od
kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2
1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996
[2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kl. 1, II; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegozugle pomiedziowe
stalownicze) jw.
2 Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] KL I, Il; gat.1, 2
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] KL LIl
4 Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego wg WT/MK-CZDP 84 [15] kl. 1, Il; gat.1, 2
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia pyty z odpylania,
wg orzeczenia laboratoryjnego popioly lotne
7 Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70
8 Polimeroasfalt drogowy
wg TWT PAD-97 [13] -

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla k. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza sitosowanie wypetniacza
z odpylania, popioty lotne z¢gla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegy i za zgagInzyniera.

innego pochodzenia, npy pyt



74.5. Kruszywo
W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nate stosowé kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skltadowanie kruszywa powinno odbyivasie w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kgpoj frakcjami.
74.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
74.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spefti@ajwymagania okéone w WT.EmA-99 [14].

75. SPRZET

75.1. Ogolne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
75.2.  Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza sig
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego spratu:
- wytworni (otaczarki) o0 mieszaniu cyklicznym lulaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
- uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgittvtypu zagszczanego,
- skrapiarek,
- walcéw lekkich,srednich i cézkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcow ogumionych,
- szczotek mechanicznych lub/i innych adzen czyszczcych,
- samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmy.

76. TRANSPORT

76.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
76.2. Transport materiatdw
76.2.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].

Transport asfaltow drogowych m®odbywé sie w:
- cysternach kolejowych,
- cysternach samochodowych,
- bebnach blaszanych,
- lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowany@ep Irzyniera.
76.2.2. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [[I8az w aprobacie
techniczne;.
76.2.3. Wypehiacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviakypkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mama przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
76.2.4. Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkteuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.
76.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nalg przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasa@sportu
i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roziadunku nie miewi przekracza 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem

warunku zachowania temperatury wbudowania.
Zaleca s} stosowanie samochodéw termoséw z podwéjriaiginami skrzyni wyposanej w system ogrzewczy.

77. WYKONANIE ROBOT

77.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.



77.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j
Przed przysipieniem do robdt, w terminie uzgodnionym zznierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-dsfe¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegéinych
sktadnikéw i probki materiatéw pobrane w obegridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.
Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
- doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikzi asfaltu,
- okresleniu jej wiasciwosci | poréwnaniu wynikéw z zal@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna $ui& sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

77.2.1. Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartei asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mafreej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zateosci
od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1 lub KR 2
sit #, mn Mieszanka mineralna, mm
Zawartd¢ asfaltu | od 0 od 0 dolg od0Odo8
do 20 lub od 0 dg lubod 0do6,3
12,8
Przechodzi prze
25,0 100
20,0 88+100 100
16,0 78,100 90,100
12,8 68,93 80,100
9,6 59,86 69,100 100
8,0 54,83 62,93 90+100
6,3 48,78 56,87 78,100
4,0 40,70 45,76 60,100
2,0 29,59 35+64 41,71
zawartdc¢
ziarn > 2,0 (41,71) (36+65) (29,59)
0,85 20,47 26,50 27,52
0,42 13,36 19,39 18,39
0,30 10,31 17,33 15,34
0,18 7,23 13,25 13,25
0,15 6,20 12,22 12,22
0,075 5,10 7,11 8,12
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w
MMA, % m/m 5,0,6,5 5,0,6,5 5,5,6,5
1) mieszanka o uziarnieniu nieglym; uziarnienie nietypowe dla MM
betonu asfaltowego

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralryetwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego przedstawiono na
rysunkach od 1do 3.
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2. Krzywe
graniczne
uziarnienia
mieszanki
mineralnej
BA od 0 do
16mm, od O
do 12.8mm
do warstwy
scieralnej
nawierzchni
drogi o}
obcigzeniu
ruchem KR1
lub KR2

Rys.
3. Krzywe
graniczne
uziarnienia
mieszanki
mineralnej
BA od 0 do
8mm, od O
do 6.3 mm
do warstwy
scieralnej
nawierzchni
drogi o}
obcigzeniu
ruchem
nawierzchni
drogi o]
obcigzeniu
ruchem KR1
lub KR2

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier€ lmgtalony na podstawie badprébek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétaigmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

77.2.2. Warstwa wjzaca, wyrdbwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maimgch do warstwy wiizacej, wyroOwnawczej

i wzmacniajcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweairttsfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngth warstwy wjzacej, wyrdwnawczej i wzmacnige]
z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkadl8 8Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinigi bstalony
na podstawie badaprébek wykonanych wg metody Marshalla; probki powi spetnia wymagania podane w tablicy

6 Ip. od 1do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyrOwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna speinigymagania
podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.



Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Lp. | Wiasciwosci Wymagania wobec MMA i warstwy
scieralnej z BA w zalenosci od
kategorii ruchu
KR 1lub KR 2

1 Modut sztywnéci pefzania 1), MPa nie wymaga si

2 Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla w temperatur2é,52)

600 C, kN

3 Odksztalcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0

4 Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od 1,5do 4,5

5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 75,0 do 90,0

6 Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:

od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d5,0do 7,0
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % 398,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fazy
projektowania sktadu MMA

2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) prébki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka

4) specjalne warunki, okgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpn,

Tablica 5. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy whzgcej, wyréwnawczej i wzmachnigiej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawaciasfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienjia
MM w zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2
#, mm Mieszanka mineralna, mm
od 0 od 0 od 0
do 20 do 16 do 12,8
Przechodzi przez:
315
25,0 100
20,0 87+ 100 | 100
16,0 75,100 88+100 100
12,8 65,93 78,100 85+100
9,6 57,86 67,92 60,86 | 70,100
8,0 5281 53,80 62,84
6,3 47,76 42,69 55,76
4,0 40,67 30,54 45,65
2,0 30,55 35,55
zawart@¢é (46,70)
ziarn > 2,0 mm (45,70) (45,65)
20,40
0,85 20,40 14,28 25,45
0,42 13,30 11,24 18,38
0,30 10,25 8,17 15,35
0,18 6,17 7,15 11,28
0,15 5,15 3.8 9,25
0,075 3.7 3.9
Orientacyjna zawarto
asfaltu w MMA, %) 4,358 4358 456,0
m/m
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngch warstwy wizacej, wyrOwnawczej i wzmacniggej
Z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach aal 10.
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ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralnotasfgch i warstwy wizacej, wyrbwnawczej oraz wzmacridagj z betonu

asfaltowego
Wymagania wobec MMA, warstwy wiacej,
Lp. | Whasciwosci wyréwnawczej i wzmacniagej w zalenosci od
kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2
1 Modut sztywnéci pelzania 1), MPa nie wymaga si
2 Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w temperaturze
600 C, zagszczonych 2x75 uderzeibijaka, kN 38,0 (36,0)2)
3 Odksztalcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 Wolna przestrzew prébkach jw., %(v/v) od 4,0do 8,0
5 Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65,0 do 80,0
6 Grubg¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm -
7 Wskanik zag:szczenia warstwy, % 398,0
8 Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5 do 9,0
oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instrjgc zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy projektowa
sktadu MMA
dla warstwy wyréwnawczej
specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigm,

77.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulyglym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie skltadnikéw, ich wysuszenieymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikgatowej
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikéw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcept
Dopuszcza sidozowanie ohgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego ggtasci w zaleznosci od temperatury.
Dla kategorii ruchu od KR5 ddR6 dozowanie sktadnikéw powinno bgterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgvynost: jedna dziatka elementarna wagi, wglie przeptywomierza,
lecz nie wecej niz £2% w stosunku do masy skitadnika.

Jeseli jest przewidziane dodaniérodka adhezyjnego, to powinien on¢bglozowany do asfaltu w sposob
i wilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gedni, z ukladem termostatowania, zapevyuian
utrzymanie statej temperatury z toleranejs°C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

- dla D 50 od 14%C do 165C,
- dlaD 70 od 14%C do 1606C,
- dla D 100 od 13% do 160C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskazgroducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineg@nedodaniu wypetniacza uzyskata
wlasciwg temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bwyzsza o wgcej niz 3C°C od
maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfadfo

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaosi:

- zD50 od 140C do 170 C,
- zD 70 od 135C do 165 C,
- z D 100 od 130C do 160 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

77.4. Przygotowanie podiga

Podl@e pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna¢ byyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podiaza powinna b§ sucha i czysta.
Nieréwndaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwea podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstw
scieralm WiazaCa | wzmacniagca
1 Drogi klasy A, S i GP 6 9
2 Drogi klasy Gi Z 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrigi podiaza g wieksze od podanych w tablicy 7, pogéonaley wyréwna poprzez
frezowanie lub uteenie warstwy wyréwnawcze;j.



Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego,tq@@d naley skropt emulsy asfaltows lub
asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST. Zalecane dt asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraymikow, wtazéw, wpustow itp. usddzer powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelnigicym okréglonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Podtae do wykonania warstwy llos¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego zemulsji lub uplynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/m2

Podiaze pod warstw asfaltovg

1 Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa od 0,7do 1,0

2 Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznjeod 0,5 do 0,7

3 Podbudowa z chudego betonu lub gruntu stabilinega| od 0,3 do 0,5
cementem

4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej powierzchni | od 0,2 do 0,5

77.5. Polgczenie medzywarstwowe

Kazdg utozorg warstwe nalezy skropt emulsy asfaltovs lub asfaltem uptynnionym przed ukniem nasipnej,
w celu zapewnienia odpowiedniego gr#enia mgdzywarstwowego, w il&ci ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
Lp. Pokczenie nowych warstw uptynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m2
1 Podbudowa asfaltowa
2 Asfaltowa  warstwa  wyr6éwnawcza Iitod 0,3 do 0,5
wzmachiajca
3 Asfaltowa warstwa wizaca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrodmarowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wyigosnajmniej:
- 8h przy iléci powyzej 1,0 kg/nd emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h  przyilégci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0.5h przy iléci od 0,2 do 0,5 kg/femulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragqgaczarki.
77.6. Warunki przyst gpienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od +3C
dla wykonywanej warstwy gruléoi >8cm i +10C dla wykonywanej warstwy grubci < 8cm. Nie dopuszczaesi
uktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadiazu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnegawviat
(V>16 m/s).

77.7. Zaréb prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest zobowjzany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance okita sic wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawartei sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego podano
w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawatt sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wait#m sktadu zaprojektowanego przy badaniu
pojedynczej probki metadekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. | Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2

1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0

2 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm: 0,8%;3,0
0,42; 0,30, 0,18; 0,15; 0,075

3 Ziarna przechodze przez sito o oczkach #2,0
0,075mm
4 Asfalt +05

77.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpidred rozpoczeiem
robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy ayty sprz:it jest wigciwy,
- okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przede¢sagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,
- okreslenia potrzebnej iléci przepé walcow dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.



Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatdw oraz spitz, jakie l@dg stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.

Odcinek prébny powinien lyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwantcinka prébnego przez
Inzyniera.

77.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bybudowywana ukladagkwyposaomng w uktad z automatycznym
sterowaniem grubdgi warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacj projektov.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna bigsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej
w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbyévsie bezzwlocznie zgodnie ze schematem grzgjalca ustalonym na
odcinku prébnym.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieegzgzania powinna wyndshnie mniej nk:

- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 125C,
- dla asfaltu D 100 12QC,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazg@roducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie nale/ rozpoca¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia ulbonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyrzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15cm.azta
powinny by calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno byréwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem
lub oklejona samoprzylepntasma asfaltowo-kauczukogv Sposob wykonywania @z roboczych powinien kty
zaakceptowany przezdyniera.

78. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

78.1. Ogolne zasady kontroli jakdgci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipl’6.
78.2. Badania przed przysapieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénéadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineraln@ésivej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.
78.3. Badania w czasie robot
78.3.1. Czestotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minevedisfaltowej podano
w tablicy 11.

78.3.2. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej poleg wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8}riki
powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancgy okreilong w tablicy 10. Dopuszcza esiwykonanie bada
innymi rbwnowanymi metodami.
78.3.3. Badanie wiaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
78.3.4. Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kade 100Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralsfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba bada na dziennej dzialcg
roboczej
1 Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltpivk prébka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 Temperatura skladnikbw mieszanki mineralpdezor cagly
asfaltowej
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdya pojazd przy zatadunku i w czasie
whbudowywania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno-asfaltowégden raz dziennie
pobranej w wytworni




[Ip.1i Ip.8 — badania maghyé wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]
78.3.5. Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klag i gatunek kruszywa.
78.3.6. Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfalfowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaereperatura powinna byggodna z wymaganiami podanymi
w recepcie laboratoryjnej i SST.

78.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@gga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w zaese
i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarux 2°C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w SST.

78.3.8. Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na oceniialnej jej wyghdu w czasie produkciji,
zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

78.3.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okresla¢ na prébkach zagzczonych meted Marshalla.
Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

78.4. Badania dotyczce cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
78.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betomsfaltowego podaje
tablica 12.

Tablica 12. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diégol km

2 Roéwng¢ podiwzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 Rowng@¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg ko 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidraiugaici 1 km

5 Rz:dne wysokéciowe warstwy pomiar kxinych niwelacji podtnej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m2

8 Ziacza podiane i poprzeczne cala diugoziacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cala diugo

10 Wyghd warstwy ocena gigfa

11 Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥dego pasa o powierzchni do 3000 m2

12 Wolna przestrfew warstwie jw.

78.4.2. Szerokd¢ warstwy

Szeroké¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lagodna z dokumentacprojektova, z toleranci
+5cm. Szerok& warstwy asfaltowej wiej potazonej, nie ograniczonej krawnikiem lub opornikiem w nowej
konstrukcji nawierzchni, powinna byszersza z Kalej strony co najmniej o grub® warstwy na niej potmnej, nie
mniej jednak ni 5 cm.

78.4.3. ROwnai¢ warstwy

Nieréwndaici podtwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 [11] nie powinny
by¢ wieksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa Warstwa
scieralna Wiazaca wzmachiagca

1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9

2 Drogi klasy Gi Z 6 9 12

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

78.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego dhainkach prostych i na tukach powinny chyggodne
z dokumentagj projektows, z tolerancj £ 0,5 %.

78.4.5. Rzedne wysokéciowe

Rz¢edne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj £1cm.
78.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5cm.
78.4.7. Grubds¢ warstwy



Grubg¢ warstwy powinna by zgodna z grubimia projektowvs, z toleranc +10%. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubéci projektowej do 2.5cm dla ktérej tolerancja wynedsmm i warstwy o grubii od 2.5 do 3.5cm, dla
ktérej tolerancja wynost5mm.

78.4.8. Ziacza podhane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny bBywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofsddo osi. Zdcza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o 15cm.ggka powinny by
catkowicie zwjzane, a przylegagge warstwy powinny byw jednym poziomie.

78.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystatvad 3do 5mm ponad ich
powierzchng. Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieézmbcicia
pokryte asfaltem.

78.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énigednoliy tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszecych sk i spckanych.

78.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zageszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepcie
laboratoryjne;j.
79. OBMIAR ROBOT

79.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@@nagania ogoine” pkt 7.
79.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarovy jest n¥ (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatsfvego.

80. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-960250]@0] daty wyniki pozytywne.

81. PODSTAWA PLATNO SCI

81.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
81.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 frwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym pre@ekbrganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itj@nsport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzer obcych i krawznikow,
- skropienie mgdzywarstwowe,
- roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
- obciecie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

82. PRZEPISY ZWI AZANE

82.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nah@rado nawierzchni drogowychZwir

i mieszanka,

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych,

3. PN-B-11113:1996

4, PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhgrado nawierzchni drogowych. Piasek,
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego do nawierzchni drogowych,

5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowakdvanie, znakowanie i transport,

6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe,

7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptymm@cAUN do nawierzchni drogowych,

8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody khadaas mineralno-bitumicznych i nawierzchni

bitumicznych.
9. PN-S-96504:1961



10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamje do mas bitumicznych, Drogi
samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowgmagania,

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar révamawierzchni planografem i gt

82.2.  Inne dokumenty

1. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997,

2. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygdwe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt
54, IBDiM, Warszawa, 1997,

3. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa, 1999,

4, WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jdkb gryséw i zwirébw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawirechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984,

5. Zasady projektowania betonu asfaltowego oekezonej odporni na odksztalcenia trwale. Wytyczne

oznaczania odksztatcenia i modutu sztyvmamieszanek mineralno-bitumicznych mejquktzania pod obgieniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDWarszawa, 1995,

6. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskieflzia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkoéw
technicznych, jakim powinny odpowiadldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43999 r., poz. 430).



SST D - 03.01.03a. PRZEPUSTY Z RUR POLIETYLENOWYCH HDPE
SPIRALNIE KARBOWANYCH

1. WSTEP

82.3. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odboru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotycze wykonania i odbioru robét
budowlanych przepustu z rur polietylenowych spiekarbowanych w zwiku z remont drogi powiatowej Nr 2297R
— droga przez wie Daszowka w km 0+450 — 1+250 w miejscgeidDaszéwka., diugiei 800 mb .

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaudh@nt przetargowy i kontraktowy przy zleceniu aligacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

82.4. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i odbiorem
przepustoéw rurowych z polietylenu wysokiejsgpsci (HDPE), z rur spiralnie karbowanych, budowangga kororn
drogi.
82.5. Okreslenia podstawowe

82.5.1. Przepust — obiekt wybudowany w formie zamkeji obudowy konstrukcyjnej, stucy do przeptywu matych
ciekow wodnych pod nasypem korpusu drogowego lulysy do ruchu kotowego i pieszego.

82.5.2. Przepust rurowy — przepust, ktérego konstrukcgmaavykonana jest z rur.

82.5.3. Polietylen HDPE - wysokoudarowa odmiana polietylemysokiej gstaosci, charakteryzujca s¢ dobmg
odporndcia na dziatanie roztworu soli i olejow mineralnyclapiograniczomodporndciag na benzya.

82.5.4. Przepust z rur polietylenowych spiralnie karbowdnye przepust rurowy z polietylenu HDPE, ktorego
zewrgtrzna powierzchnia rur jest uksztattowana w forspéralnego karbu o wielkoi i skoku zwoju dostosowanego
do érednicy rury.

82.5.5. Zigczka do rur — element shycy do pohczenia dwoch odcinkdw rur, przy moataprzepustu.

82.5.6. Element zaciskowy — opaska zaciskowadulba zaciskajca zhczke, przy hczeniu dwdch odcinkéw rur.

82.5.7. Pozostate oki&enia podstawowe gs zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigolne”[1] pkt 1.4.

82.6. 0Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogé[a¢pkt 1.5.

83. MATERIALY

83.1. 0Ogoblne wymagania dotycgce materiatdw
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” [1] pkt 2.
83.2. Materiaty do wykonania robét
83.2.1. Zgodna¢ materiatéw z dokumentagcprojektows i aprobad technicza.

Materiaty do wykonania rob4t powinny dyggodne z ustaleniami dokumentacji projektowej8iboraz z aprobat
techniczia IBDIM.

83.2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustu
- rury polietylenowe HDPE spiralnie karbowane oragmanty 4czace rury, jak ziczki, paski zaciskowe lub
sruby, odpowiadaijce wymaganiom aprobaty technicznej,
- material, stanowcy fundament pod rury i do zasypki przepustu, zgodndokumentagj projektows, np.
mieszanka kruszywa naturalnego (pospoétka) odpoydadavymaganiom PN-B-11111:1996 [7], o uziarnienil@+
mm lub 0+31,5 mm,
- ew. tawa betonowa pod przepust lub jeges€zzgodna z dokumentacprojektows, np. z betonu B 25,
materiat do wykonania umocnienia skarp na wloeiglocie, zgodny z dokumentacprojektows, np. z:
- brukowca, odpowiadagego wymaganiom ST D-06.01.01 [6],
- betonowej kostki brukowej, odpowiadegj wymaganiom ST D-05.03.23a [5],
- geosyntetykéw (np. geowtoknin, geosiatek, geon@mdpowiadagcych wymaganiom aprobat technicznych
ST D 06.01.01 [6].
83.2.3. Sktadowanie materiatow

Rury polietylenowe oraz aézki i paski zaciskowe nalg przechowywa tak, aby nie ulegly mechanicznemu
uszkodzeniu.

Podiae, na ktérym skitaduje eirury, musi by réwne, umaliwiajgce spoczywanie rury na karbach na calej
dhugdsci rury. Rury mana sktadowé warstwowo do wysokiei max 3.2 m.



Rury uktadane swobodnie zaleca gktad& warstwami prostopadlymi wzgdem siebie.

Uktadanie mana wykonywa z podpérkami drewnianymi lub metalowymi zapobigggini przemieszczaniu rur.

Ksztalt podpoérek musi lgy taki, aby nie wysipowat zbyt duy nacisk na ssiednie warstwy rur, magy
spowodowa ich uszkodzenie.

Okres sktadowania na wolnym powietrzu nie powirperekracza 2 lat.

Sktadowanie innych materiatdw powinno odpowiadgmaganiom norm i ST wymienionych w p.2.2.2.

84. SPRZET
84.1. 0Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1{ Bk
84.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaZasie mazliwosciag korzystania ze
sprztu dostosowanego do przigj metody robét, jak np.:
- koparlg chwytakows na podwoziu gsienicowym o pojemnii tyzki 0.4 m3,
- ubijakiem spalinowym, phgtwibracyjrg, walcem lub innym spetem zagszczagcym,
- sprztem transportowym,
- sprztem do roztadunku rur, jak lekkim sgtem dzwigowym, wdézkami widtowymi (roztadunek me tez by¢
wykonywany ecznie).

Uwaga: W czasie rozladunku rur natezwrac& uwag, zeby nie uszkodzi karbow, np. przez zbyt energiczne
wycigganie rur, co powoduje tarcie karbow o paeto

Sprzt powinien odpowiadawymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, ST, instrukcjgmtoducentow
lub propozycji Wykonawcy i powinien Byzaakceptowany przeziyniera.

85. TRANSPORT

85.1. 0Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidragjd1] pkt 4.
85.2. Transport materiatow

Materiaty sypkie i drobne przedmioty dma przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach
zabezpieczapych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem mnmateriatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Rury naley utozy¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej olsidbie i zabezpieczZyprzed maliwosciag
przesuwania gipodczas transportu.

Nie nalery dopucic¢, aby wecej niz 1 m rury wystawato poza obrysodka transportowego.

Geosyntetyki naley zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniem, ogrzaniemiwigtleniem, chemikaliami,
tluszczami i przedmiotami magymi je przehd lub rozcié.

Mieszank betonow mozna przewoz mieszalnikami samochodowymi, z czasem transpagdiuzszym nzz 90
min przy temperaturze otoczenia +15°C, 70 min p129°C i 30 min przy +30°C.

86. WYKONANIE ROBOT

86.1. 0Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00M)¥ymagania ogoine” [1] pkt 5.
86.2. Zasady wykonywania robot

Spos6b wykonania robo6t powinien dyzgodny z dokumentagj projektows i ST. W przypadku braku
wystarczagcych danych mina korzysta z ustalé@ podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforjhgmdanych
w zahcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu robét obejmalj
- roboty przygotowawcze,

- wykonanie wykopow, np. pod tawub w korpusie istnigcej drogi,

- wykonanie fundamentu (tawy) pod rury, np. z miegzdmuszywa naturalnego (pospoiki), ew. z betond po
przepustem lub jego eia,

- utozenie rury na tawie w jednym odcinku lub w odcinkaglymagagcych pohkczenia kolejnych dwdéch rur
zlaczka,

- wykonanie zasypki przepustu,

- umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu,

- roboty wykaiczeniowe.

86.3. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulikaza Inzyniera:
- ustali lokalizac robot,
- ew. ustalt dane niezédne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustaléanych wysokiziowych,
- usura¢ przeszkody, np. drzewa, krzaki, obiekty, elemetyg, ogrodz# itd.,
- ew. odwodni teren budowy w zakresie uzgodnionym zyimerem,



- ew. dokona przelaenia koryta cieku do czasu wybudowania przepustg, agobnej dokumentacji
projektowe;j.

Zaleca s} korzystanie z ustabeST D-01.00.00 [2] w zakresie niexinym do wykonania robét przygotowawczych.
86.4. Wykonanie wykopéw

Wykonanie wykop6éw powinno ldyzgodne z dokumentacprojektovs. Dobor sprztu i metody wykonania natg
dostosowé do rodzajéw gruntu, objosci robdt i odlegtdci transportu.

Wykonanie wykopéw powinno odpowiatlavymaganiom okrdonym w ST D-02.00.00 [3].

Dno wykopu powinno by wyréwnane z doktadrigia co najmniej £ 2 cm.
86.5. tawa pod przepustem

W przypadku ukladania przepustu begednio na gruncie (np. piaszczystym), ksztatt pozaltgpowinien by
wyprofilowany stosownie do ksztattu spodu rury.

Jeli grunt podicza wymaga rozizenia nacisku, to rury przepustu powinny luktadane na zagzczonej warstwie
podsypki (fawie) o grubwi ustalonej w dokumentacji projektowej, z mieszaakiszywa naturalnego o uziarnieniu np.
0+20 mm, bez zanieczyszdzeN przypadku wykonywania robét w zimie, gdy dnokepu jest przemarzete, zaleca
si¢ utozy¢ podsyplk w sposéb przedstawiony na rysunku 6.

Podsypk nalery zagséci¢ do 0.98 Proctora normalnego. Gorna jej warstwaubaci rownej wysokéci karbu
powinna by luzna, aby karby rury mogty swobodnie sv niej zag¢bic.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje pod przepustawe betonovg na catej diugéci lub na cgsci (np. pod
wlotem i wylotem), to powinna kiywykonana z betonu B 25 i odpowigdaymaganiom ST D-03.01.01 [4].

86.6. Ulozenie rur przepustu na tawie

Utozenia rury na tawie naly dokon& po zaniwelowaniu poziomu dna i wytyczeniu osi pustu. Zaleca si
uktada rure w jednym odcinku, j@i mozliwa jest dostawa rury o odpowiedniej didgn wynikajaca z asortymentu
produkcji i maliwosci transportowych.

W innych przypadkach, przepust zémy z dwoch lub wikszej liczby rur powinien miepolczenia zczkami
poszczegoélnych odcinkdw rur.

£ gczenie dwobch odcinkéw rur polega na:

- utozeniu na fawie zjczki,

- potozeniu na zczce dwdch gsiednich kacoéw rur,

- zamkngciu zigczki,

- zalazeniu w zhczce paskéw lubrub zaciskowych i zaggnigcie ich.

Dtugos¢ koncowego odcinka rury, mierzona w najkrétszym miejgmatrz rys. 7) nie powinna bynniejsza od 1 m.

W przypadku gdy przepust wono na tawie, po uprzednim pokeniu odcinkOw rur poza faynalery sprawdzt
skuteczné¢ polaczer migdzy rurami.

Rure przepustu po uf@niu naley ustabilizow& w taki spos6b, aby nie zmienita swojego pelnia w czasie
zasypywania przepustu. Moa dokona tego podsypkwspierajca (patrz rys. 8).

Przyckcie skrajnych rur do ptaszczyzny skarpyzma wykong przed montzem przepustu lub zena budowie po
wykonaniu nasypu.

86.7. Zasypka przepustu

Zasypka przepustu do wysakd co najmniej 30 cm ponad garikrawedz przepustu (patrz rys. 8) powinnacby
wykonana mieszank kruszywa naturalnego o frakcji 0 + 31,5 mm o Idasiiejednorodrizi D5 lub piaskiem
gruboziarnistym.

Zasypka powinna ywykonywana:

- réwnomiernie i rownoczgie z obu stron przepustu,

- warstwami o grubgei maksimum 30 cm,

- zagszczonymi do wskanika zagszczenia> 0.95 w strefie bezgoedniej przy rurze B 0.98 w pozostatej
strefie,

- ze sprawdzaniem ¢dnych posadowienia przepustu w celu niedopuszczeoiajego wypychania lub
przemieszczania poziomego,

- ze zwrOceniem uwagi, ab§rednica ziaren kruszywa, uktadanego bdppadnio na rurze, nie przekraczata
wielkosci skoku karbu zewgirznego rury.

Jeli grubos¢ naziomu nad przepustem nie przekracza 1.0 m, #o roateriat zasypowy powinien odpowiada
wymaganiom okrdonym dla zasypki grubimi 30 cm. Pozostat cze$¢ nasypu meéna wykong z materiatdw
okreslonych w ST D-02.00.00 [3]. Szczegdlnie staranrakery wykona podsypk wspieragca przepust, umieszczen
w obszarze ograniczonyiwiartkag kota nad taw (patrz rys. 9 i 10). Material na podsyplvspierajca powinien
odpowiadé wymaganiom mieszanki z kruszywa 0+20 mm dla fawy.

86.8. Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustu
86.8.1. Rodzaje umocnieskarp

Umocnienie skarp przy wlocie i wylocie przepustumpmo odpowiadé ustaleniom dokumentaciji projektowej.
Jeli dokumentacja projektowa nie ustala inaczej,iwuanienie skarp nima wykong z:
- betonowej kostki brukowej,



- brukowca,
- geosyntetyku.

86.8.2. Umocnienie skarpy betonavkostlky brukowg

Betonowa kostka brukowa powinna odpowiadaymaganiom ST D-05.03.23a [5], a spos6b wykonaniacnienia
powinien by zgodny z ustaleniami ST D-05.03.23a [5] i ST Deas01 [6].

86.8.3. Umocnienie skarpy brukowcem
Brukowiec i sposéb wykonania umochienia powiniepagiad& wymaganiom ST D-06.01.01 [6].
86.8.4. Umocnienie skarpy geosyntetykiem

Do umocnienia skarp geosyntetykamizna stosow&
- geotekstylia, w tym przede wszystkim geowtokniny,
- geosiatki, ptaskie lub komérkowe,
- geomaty, tj. siatki ze struktumprzestrzengpy w tym geomat darniovg z wczéniej wyhodowan trawg do
natychmiastowego utworzeniaslionego pokrycia skarpy.

Ustalony geosyntetyk powinien odpowigdaymaganiom i sposobowi wykonania umocnienia zgouny ST D-
6.01.01 [6].

86.8.5. Roboty wykaczeniowe

Roboty wykaczeniowe powinny byyzgodne z dokumentagcprojektows i ST.

Do rob6t wykaiczeniowych nalga prace zwizane z dostosowaniem wykonanych rob6t do istoyeh warunkow
terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkod czasowo ustyth, np. parkanéw, ogrodaenawierzchni, chodnikow, krasmikow
itp., niezlzdne uzupelnienia zniszczonej w czasie robéirmoosci, tj. zatrawienia, krzewow, drzew,
- roboty poradkujagce otoczenie terenu robot.

87. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

87.1. 0Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogo6lfigpkt 6.
87.2. Badania przed przystpieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzysk& wymagane dokumenty, dopuszezs wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasdwv
(aprobaty techniczne, certyfikaty zgodop deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow
- ew. wykong& wilasne badania wdaiwosci materialtdw przeznaczonych do wykonania robdtedéne w
punkcie 2,
- sprawdzé cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykowah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

88. OBMIAR ROBOT

Ogollne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00A¢gmagania ogélne” [1] pkt 7.
Jednostlk obmiarowy jest m (metr) kompletnego wykonania przepustu

89. ODBIOR ROBOT

89.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0QW§magania ogdlne” [1] pkt 8. Roboty uznaje; sia
wykonane zgodnie z dokumentagprojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozyhe.

89.2. Odbiodr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonanie wykopu,

- wykonanie tawy fundamentowej.

Odbidr tych robdt powinien Byzgodny z wymaganiami punktu 8.2 D-00.00.00 ,Wynmagaogdlne” [1] oraz
niniejszej ST.

90. PODSTAWA PLATNO SCI

90.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” [1} Pk
90.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kompletnego przepustu obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,



- przygotowanie podiam,

- dostarczenie materiatow i spta,

- wykonanie przepustu z wykopem, lawutozeniem rur, zasypk umochieniem skarp wedtug wymaga
dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprgu.

90.3. Sposob rozliczenia rob6t tymczasowych i prac towayszacych

Cena wykonania robot okilenych niniejsa ST obejmuje:
- roboty tymczasowe, ktdregspotrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale sieprzekazywane
Zamawiagcemu i § usuwane po wykonaniu robét podstawowych,
- prace towarzysge, ktére s niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczame rdbét
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robét itd.

91. PRZEPISY ZWI AZANE

91.1. Specyfikacje techniczne (ST)

D-00.00.00 Wymagania ogolne,

D-01.00.00 Roboty przygotowawcze,

D-02.00.00 Roboty ziemne,

D-03.01.01 Przepusty pod koepdrogi,

D-05.03.23a Nawierzchnia z betonowej kostki brukjosiVe drog i ulic oraz placéw i chodnikéw,
D-06.01.01 Umocnienie powierzchniowe skarp, row@gsiékow

91.2. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa nah@ao nawierzchni drogowycBwir i mieszank

oukwnE



SST D -10.07.01 ZJAZDY DO GOSPODARSTW | NA DROGI BOCZNE

1. WSTEP

91.3. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST) s wymagania ogolne dotysze wykonania
i odbioru zjazdéw do gospodarstw i na drogi boczne.
91.4. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zleican
i realizacji remont drogi powiatowej Nr 2297R -oda przez wi¢ Daszéwka w km 0+450 — 1+250 w miejscdeaio
Daszowka., diugiei 800 mb.
91.5. Zakres robét objetych SST
91.5.1. Zakres stosowania zjazdow

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez/konywania zjazdéw do gospodarstw i na drogi Inecz
91.5.2. Rodzaje nawierzchni stosowanych na zjazdach

Niniejsza SST dotyczy konstrukcji nawierzchni najciej stosowanych przy wykonywaniu zjazdéw (KPED -
typowe konstrukcje nawierzchni na zjazdach) [1].

91.6. Okreslenia podstawowe

91.6.1. Zjazd - uradzone miejsce dogiu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzdisingi przylegtego terenu i
jest uzgodniona z zagdem drogi. W zatnosci od petnionej funkcji, rozrnia st dwa typy zjazdoéw: publiczne
i indywidualne.

91.6.2. Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dogtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktéryest prowadzona
dziatalng¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia e¢lost/do parkingu, stacji paliw, obiektéw gastronoznigch,
obiektéw przemystowych lub innych obiektow ogdéinetpnych.

91.6.3. Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpst do drogi z obiektu, ktéry jestzytkowany
indywidualnie. Zjazd indywidualny zapewnia dgstdo pojedynczych posesji, zabud@wgospodarczych, na pole lub
do innych obiektow zytkowanych indywidualnie.

91.6.4. .Pozostale ok&enia podstawowegszgodne z obowzujagcymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

91.7. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbIn

92. MATERIALY

92.1. 0Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, paav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne”.
92.2. Materialy do konstrukcji nawierzchni zjazdéw

Materialy wyte do wykonywania nawierzchni i podbudowy na zgcd powinny odpowiadawymaganiom
zawartym w punkcie 2 odpowiednich SST:
- materiaty do nawierzchni z mieszanek mineralnoshitznych, wymagania wg SST D-05.03.05
.Nawierzchnie z mieszanek mineralno-bitumicznychtwarzanych na gaco”,
- materiaty do nawierzchni powierzchniowo pojedyncetrwalanej, wymagania wg SST D-05.03.09
»,Nawierzchnia pojedynczo powierzchniowo utrwalana”,
- materialty do podbudowy z kruszywa famanego stahilanego mechanicznie, wymagania wg SST D-
04.04.02 ,Podbudowa z kruszywa tamanego”.
92.3. Materialy do wykonania przepustow

Jezeli w dokumentacji projektowej lub SST przewidziangkonanie przepustéw pod zjazdami, to materiadyte
do ich wykonania powinny odpowiagdlaymaganiom SST D-06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”

92.4. Materialy do rob6t wykonczeniowych

Materiaty do umocnienia skarp i rowow przy wykonyia zjazdéw powinny odpowiadavymaganiom SST D-
06.01.01 ,Umocnienie skarp i rowow przez humusowaabsianie, darniowanie”.

93.  SPRZET

Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Do wykonania zjazdéw natg stosowa ten rodzaj sprtu, ktdry zostat podany w punkcie 3 odpowiednici'SS
- sprzt do wykonania rob6t ziemnych, wedlug SST D-02.0QRoboty ziemne”,
- sprzt do wykonania rob6t nawierzchniowych, wedlug odjsmmich SST, wymienionych w punkcie
2.2 niniejszej specyfikacji technicznej,



- sprzt do wykonywania przepustow pod zjazdami, wedlu@ $06.02.01 ,Przepusty pod zjazdami”,
- sprzt do wykonania umocnienia skarp i rowow, wedlug 9%06.01.01 ,Umocnienie skarp i rowdw przez
humusowanie, obsianie, darniowanie”.

94. TRANSPORT

Wymagania ogdélne dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne”.
Transport materialéw stosowanych do wykonania Zazgowinien odpowiadawymaganiom wedtug punktu
4 odpowiednich SST, wymienionych w punktach 2.24-r#iniejszej specyfikacji techniczne;.

95. WYKONANIE ROBOT

95.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogblne wymagania wykonania rob6t podano w SST D&M30.00 ,Wymagania ogolne”.
95.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do witciwych rob6t naley wykona roboty przygotowawcze zgodnie z wymogami
podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

95.3. Wykonanie przepustow pod zjazdami

Przepusty pod zjazdami najewykona zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-06.02.8tzgpusty pod
zjazdami”.

95.4. Roboty ziemne

Roboty ziemne przy budowie zjazdéw na drogi bocgawinny by z zasady wykonywane mechanicznie. Przy
budowie zjazdéw do gospodarstw, gdzie wysfe niewielki zakres robo6t, roboty ziemne mdmy¢ wykonywane
recznie.

Wykonanie robét ziemnych powinno odpowiadeymaganiom SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

95.5. Wykonanie nawierzchni zjazdow

Wykonanie nawierzchni zjazdéw powinno odpowiaegymaganiom wedtug odpowiednich SST, wymienionych w
punkcie 2.2.

95.6. Umocnienie skarp

Wykonanie umocnienia skarp i rowow przez humusowarobsianie i ewentualne darniowanie powinno
odpowiadé wymaganiom SST D-06.01.01 ,Umocnienie skarp i rewgizez humusowanie, obsianie, darniowanie”.
96.  KONTROLA JAKO SCI ROBOT

96.1. Sprawdzenie prawidtowdci robdt przygotowawczych

Kontrola jakdci robot przygotowawczych polega na sprawdzeniwgddndci z:
a. dokumentagj projektows - na podstawie ogiizin i pomiaréw,
b. wymaganiami podanymi w SST D-01.00.00 ,Roboty patpgvawcze”.

96.2. Sprawdzenie prawidtowdci wykonania przepustéw pod zjazdami

Kontrola jakdci wykonania przepustéw pod zjazdami polega navepizaniu zgodngi z dokumentagj projektova
na podstawie ogtlzin i pomiar6w oraz zgoddoi z wymaganiami wg SST D-06.02.01 ,Przepusty paddami”.

96.3. Sprawdzenie prawidtowdci wykonania robét ziemnych

Kontrola jakdci robot ziemnych polega na sprawdzeniu ich zgéciro
a. dokumentagj projektows - na podstawie ogiizin i pomiaréw,
b. wymaganiami podanymi w SST D-02.01.01 ,Wykonanie&kapdw w gruntach | - V kat.” i SST D-02.03.01
~Wykonanie nasypow”.
96.4. Sprawdzenie wykonania nawierzchni zjazdéw

Kontrola jakdci wykonania nawierzchni polega na sprawdzeniwgbdndci z:

a. dokumentagj projektovs w zakresie: grubwi konstrukcji nawierzchni, szerokm, rzednych
wysokaciowych i spadkéw poprzecznych,
b. wymaganiami podanymi wg odpowiednich SST.

96.5. Pomiary cech geometrycznych zjazdéw

Przeprowadzone pomiary nie powinny wykazyweickszych odchylé w zakresie cech geometrycznych zjazdéw
niz to podano w tablicy 1.

Tablica 1. Dopuszczalne odchylenia dla nawierzefardéw

Dopuszczalne odchylenia
Cechy geometryczne nawierzchni zjazdu Nawierzchnia Nawierzchnia
ulepszona nieulepszona
Szerokdéé¢, cm -5 +10i -5
Roéwna¢ podiuzna, mm 9 12
ROwnai¢ poprzeczna, mm 9 12




Pochylenie poprzeczne, % 10,5 11,0
Odchylenie osi zjazdu w planie, cm 5 110
Grubai¢ konstrukcji nawierzchni *), cm 10,5 12,0
*) Odchylenia grubéci konstrukcji nawierzchni zjazdu liczone digznej grubéci warstw

96.6. Ocena wynikéw bada
Wszystkie materialy mugzspeig& wymagania podane w punkcie 2.
Wszystkie elementy robot, ktére wykagzudstpstwa od postanowieSST, powinny b§ doprowadzone na koszt

Wykonawcy do stanu zgodém z SST, a po przeprowadzeniu bad@omiaréw mog by¢ ponownie przedstawione do
akceptacji Inyniera.

97. OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiarows jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchnazeju, zgodnie z dokumentacj
projektows i pomiarami w terenie.

98. ODBIOR ROBOT

Roboty obgte niniejsz SST podlegaj
a. odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, ktéry powinien lgydokonany po wykonaniu:
- prac pomiarowych,
- robot przygotowawczych,
- robot ziemnych i ewentualnie przepustow,
a. odbiorowi kaiacowemu,
b. odbiorowi ostatecznemu.

99. PODSTAWA PLATNO SCI

Ptatng¢ za m2 (metr kwadratowy) zjazdu nayeprzyjmowa& zgodnie z obmiarem i ocgnakaosci wykonanych
robét na podstawie wynikdw pomiaréw i badaboratoryjnych.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie potrzebnych materiatow,
- wykonanie rob6t ziemnych i ewentualnie przepustéw,
- wykonanie konstrukcji nawierzchni (nawierzchni iemtualnie podbudowy),
- wykonanie robét wykaczeniowych,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

100. PRZEPISY ZWI AZANE

Normy i inne dokumenty wg odpowiednich SST, przyawich w niniejszej ogbinej specyfikacji technicznej
Dodatkowo obowizuje:
1. KPED - Katalog powtarzalnych elementow drogowycBPBDIM , Transprojekt”, Warszawa 1979-82.




